V /4
BELIMO

Parametryzowalny sitownik do
przepustnic do przestawiania
przepustnic w instalacjach
budynkowych

Przepustnice powietrza o
powierzchni do ok. 8 m?

Moment obrotowy - silnik 40 Nm
Napiecie znamionowe AC/DC 24 V
Sterowanie analogowe 2...10 V
zmienne

Sygnat sprzezenia zwrotnego 2...10 V

zmienne

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Karta danych technicznych GM24A-MF

Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC 19.2...28.8V/DC 21.6..28.8 V
Pobdr mocy podczas pracy 4 W

Pobdér mocy w stanie spoczynku 1.5W

Moc znamionowa 7 VA

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 4 x 0.75 mm?

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Moment obrotowy - silnik 40 Nm

Regulowany moment obrotowy Zredukowany 0 25%, 50%, 75%
Zakres roboczy Y 2.10V

Impedancja wej$ciowa 100 kQ

Options positioning signall

Zamknij/Otwérz
3-point (AC only)
Analogowe (DC 0...32 V)

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...30 V
Punkt koncowy 2.5...32 V

Sygnat sprzezenia zwrotnego U

2..10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego

U

Maks. 0,5 mA

Regulowany sygnat sprzezenia
zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koncowy 2...10 V

Tolerancja pozycjonowania

+5%

Kierunek ruchu - silnik

mozliwos¢ wybierania przetgcznikiem 0/1

Uwaga dotyczaca kierunku ruchu

Y =0 V: At switch position 0 (ccw rotation) /
1 (cw rotation)

Regulowany kierunek ruchu

odwracany elektronicznie

Reczne przestawianie

przyciskiem, z mozliwoscig blokady

Kat obrotu

Maks. 95°

Uwaga dotyczaca kata obrotu

mozliwo$¢ zmniejszania po obu stronach
przy uzyciu nastawialnych ogranicznikow
mechanicznych

Czas ruchu - silnik 150 s /90°
Regulowany czas ruchu 75...290 s
Dopasowanie zakresu potozen reczne

R6zne dopasowania zakresu potozen

Brak dziatania

Dopasowanie po wiaczeniu
Dopasowanie po nacisnieciu przycisku
wysprzeglenia przektadni

Sterowanie reczne

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position, AC only) = 50%

Regulowane sterowanie reczne

MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX — 32%)
ZS = MIN...MAX

Poziom mocy akustycznej — silnik

45 dB(A)

Mechanical interface

Odwracalny uniwersalny wspornik zaciskowy
12...26.7 mm

Wskaznik potozenia

Mechaniczny, podtaczany

Klasa ochronnosci IEC/EN

Il Safety Extra-Low Voltage (SELV)
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Dane techniczne

Bezpieczenstwo

Masa

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

Cechy produktu

Zasada dziatania

Sitowniki parametryzowalne
Latwy montaz bezposredni

Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu

Sitownik obrotowy, parametrisable, analogowe, AC/

DC 24 V, 40 Nm

Klasa ochronnos$ci UL

V / 4
BELIMO

Klasa zasilania 2 wg UL

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP54

Stopien ochrony NEMA/UL

NEMA 2

Enclosure

UL, typ obudowy 2

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14

Certyfikat UL

cULus wg UL60730-1A, UL60730-2-14 oraz
CAN/CSA E60730-1:02

Certification UL note

The UL marking on the actuator depends on the
production site, the device is UL-compliant in
any case

Zasada dziatania Type 1
Odpornosé na impulsy napieciowe - 0.8 kV
zasilanie / sterowanie

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3
Temperatura otoczenia -30...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotno$¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotno$é wzgl., brak kondesacji

Nazwa budynku/projektu

bezobstugowy

Masa

1.8 kg

+ Urzadzenia nie wolno stosowaé w dziedzinach innych niz wymienione w
dokumentacji, w szczeg6lnosci urzadzenie nie moze by¢ stosowane w samolotach,
ani innych srodkach transportu powietrznego.

« Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas
by¢ zgodne z podanymi w karcie katalogowe;j.

» Prace montazowe musza by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzegaé wszystkich majagcych zastosowanie norm i
przepis6w dotyczgcych instalowania i montazu.

» Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

+ Nie wolno odtgczaé kabli od urzgdzenia.

» Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego, trzeba uwzgledni¢ dane
dostarczone przez producentéw przepustnic (przekroj, konstrukcja, miejsce
montazu), jak réwniez warunki zwigzane z wentylacja.

» Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé
z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadéw.

Do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy 0...10 V DC.
Sitownik ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe
U stuzy do elektrycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0...100% oraz jako
sygnat nastawczy do sterowania nadaznego innymi sitownikami sitownikow.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wigkszo$ci najczesciej wystepujacych
aplikacji. Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowaé przy uzyciu
oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

tatwy montaz bezposrednio na osi przepustnicy przy uzyciu uniwersalnego wspornika

zaciskowego, dostarczanego z tasma zabezpieczajgca przed obracaniem sie
sitownika.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych.
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Cechy produktu

Wysoka niezawodnos¢ dziatania

Dostosowanie i synchronizacja

Akcesoria

Pozycja podstawowa

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

Sitownik obrotowy, parametrisable, analogowe, AC/

DC 24 V, 40 Nm

V / 4
BELIMO

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikow
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wigczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, sitownik
przeprowadza synchronizacje. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej

(0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

0% Y=0V ccw¥
Y=0V / %cw

1

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac reczne przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
oprogramowania PC-Tool. Podczas dostosowywania zakresu ruchu sitownik wykrywa

potozenie obu ogranicznikéw (sprawdza caty zakres ruchu).

W sitowniku zostato skonfigurowane automatyczne synchronizowanie po nacisnieciu
przycisku wysprzeglajacego przektadnie. Synchronizowanie odbywa sie w pozyciji

podstawowej (0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.
Przy uzyciu oprogramowania PC-Tool mozna konfigurowac¢ ré6znorodne parametry

(patrz dokumentacja MFT-P).

Opis Typ

Styk pomocniczy 1 x SPDT naktadany S1A

Styk pomocniczy 2 x SPDT naktadany S2A

Styk pomocniczy 2 x SPDT naktadany, szary S2A/300 GR
Styk pomocniczy 2 x SPDT naktadany, szary S2A/500 GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 140 Q nakfadany P140A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 140 Q nakfadany, szary P140A GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 200 Q nakfadany P200A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 500 Q naktadany P500A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 500 Q nakfadany, szary P500A GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 1 kQ naktadany P1000A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 1 kQ naktadany, szary P1000A GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 2.8 kQ naktadany P2800A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 2.8 kQ naktadany, szary P2800A GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 5 kQ naktadany P5000A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 5 kQ naktadany, szary P5000A GR
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 10 kQ naktadany P10000A
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 10 kQ naktadany, szary P10000A GR
Pozycjoner do montazu $ciennego CRP24-B1
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo  ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo

Kabel potgczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtaczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Dzwignia przepustnicy do standardowego zacisku montazowego AH-GMA
tacznik przegubowo-kulowy pasujacy do dzwigni przepustnicy (klapy) KG10A
KH8/KH10

Dzwignia do osi przepustnicy Ze szczeling o szerokoéci 8,2 mm, zakres KH10
regulacji zacisku @14...25 mm

Zabezpieczenie przed obracaniem sie 230 mm, Wielopak 20 szt. Z-ARS230
Mounting kit for linkage operation do montazu ptaskiego ZG-GMA
Przedtuzenie ptytki podstawy do GM..A do GM.., Wielopak 20 szt. Z-GMA
Wskaznik potozenia, Wielopak 20 szt. Z-PI
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Akcesoria

Przyrzady serwisowe

Instalacja elektryczna

Sitownik obrotowy, parametrisable, analogowe, AC/
DC 24 V, 40 Nm

V / 4
BELIMO

Opis Typ
Przyrzad nastawczy, with ZIP-USB function ZTHEU
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzgdu nastawczego ZTH MFT-C

Uwagi

A

» Podtaczac poprzez transformator bezpieczenstwa.

Schematy potaczen
AC/DC 24 V, analogowy

1l ~
-+

Y —4-DC(0)2...10V
I—U—P—DC2...10V
n

[
1235

SE L

1 = czarny

3 = bialy

Praca rownolegta

] A A

Kolory przewodow:
2 = czerwony

5 = pomaranczowy

Y Y
: :

R | 1 |
1 2 5 1 2 5
[ | 1 |
T | 1 |
| | | |

~

D C D

Ux
Uwagi
Y » Réwnolegle mozna podtaczyé
[ maksymalnie osiem sitownikow.
[ - Sitowniki moga pracowac
1.2 3 5 réwnolegle tylko wtedy, gdy

napedzajg oddzielne osie.
» Nalezy stosowac sie do danych

==

eksploatacyjnych dotyczacych pracy
rownolegtej.

Schemat potaczen w przypadku pracy sitownikéw sprzezonych

(piggyback) (potaczonych mechanicznie)
Uwagi

» W uktadzie urzadzenie nadrzedne/

|_ podrzedne (master/slave) mozna

sitowniki.

podtaczyé maksymalnie dwa

* Praca w ukfadzie urzadzenie
nadrzedne/podrzedne (master/
slave) jest dozwolona wytgcznie
na jednej statej osi lub na dwéch

y mechanicznie potaczonych osiach.
» Programowanie sitownika
nadrzednego jest przejmowane
przez sitownik podrzedny.
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Sit ik obrot ) trisable, | , AC/ y
ST 0y, aonm - Poremetiseeie,ansiogone BELIMO

Funkcje

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)

Przestawianie napigciem 24 V AC z zestykami przekaznika Przestawianie napieciem 24 V AC z przetgcznikiem obrotowym

L ~ B.72

0

. <4Y(DCO..10V) §

a\ b -
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a|bijc e.g. IN 4007
T I e e T
1 2 3 5 991N4007 1 2 3 5

Z550% | —- | —t | —-

% |t |—-|—-
Y U 100% Y U

Y — | -

Zdalne sterowanie 0...100% z  Ograniczenie minimalne z pozycjonerem SG..
pozycjonerem SG..

1 : 1l ~
- - o+
1~ SGA24 1l ~ SGA24
-+ Y Z - +Y2Z
[ 2[a]4] S0ess [1[2[5]a] SGeea .
— |

B

| N B

1 2 3 5

vu <%l
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Sterowanie nadgzne (niezalezna od potozenia) Sterowanie prgdowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego
rezystora
1l ~
-+
[5000
-
b (+) ~44..20mA
U DC2..10V

NN
[ I Uwaga:
1.2 35 Zakres roboczy musi byé ustawiony

CI:':|:|3 na2..10V DC.

Rezystor 500 Q przetwarza sygnat
Yy u pradowy 4 ... 20 mA na sygnat
napiecia 2 ... 10 V DC.

Sprawdzanie dziatania

1~
- +
Procedura

1. Do zaciskéw 1 i 2 podtgczyé
napiecie 24 V

2. Odtaczy¢ zacisk 3:

- przy kierunku obrotu 0: sitownik
obraca sie w lewo

- przy kierunku obrotu 1: sitownik
obraca sie w prawo

3. Zewrze¢ zaciski 2 i 3:

Yy u - sitownik porusza sie w przeciwnym
kierunku

-
o |

i
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Sit ik obrot ) trisable, 1 , AC/ y
GRAAMEE A BELIMO

Funkcje

Funkcje urzadzen ze specjalnymi warto$ciami parametrow (konieczna parametryzacja)

Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z

przekaznika przetacznikiem obrotowym
~ ~ % >
| ] Bzazi
: <~ Y (DCO..10V) 2
a\b\c\d

a b c d e
Close ) |t |—_|—_|—-|—- s
K MIN  |— ||| ——|—- I
e.g. IN4007| |[zs || || 1

q:':':b q:':':b 1) Uwaga: Funkcja ta dziata tylko
MAX ||t |—_|——_|——-

%

e.g. 1N 4007

_| .
_'1/4
-

(DCO..10

-]
o]
o]
-

wtedy, gdy jako punkt poczatkowy
Yy u Open || |||~ Yy u zakresu roboczego zdefiniowano
Y gl gl gl Il I min. 0,5 V.
Sterowanie Zamknij/Otworz Sterowanie 3-punktowy
1l ~ 1 ~
-+
U u
a/ b
-
e.g. 1N 4007 . .
o I a | b °1 Q1
1 2 3 5 1 2 3 5 ¥y %
s ) d———bp ] =1 =
Y U Y U ]
]y |

0. ) @ Przetacznik kierunku obrotu
b )) O Przefaczenie: zmienia sie kierunek obrotu
o 9 Przycisk oraz zielona kontrolka LED
Adaption -~ () Wytaczona: brak zasilania lub awaria
Power [ Wiaczona: praca
O Naci$niecie przycisku: wtgcza funkcje dostosowania kata obrotu,
Status nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

(4) © Przycisk oraz z6ita kontrolka LED
Wytaczona: standardowy tryb pracy
Wiaczona: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Nacisnigcie przycisku: brak funkcji
0 Przycisk wysprzeglajacy przektadnie
Naciénigcie przycisku: przektadnia wysprzeglona, silnik wytaczony, mozliwe przestawianie reczne

Przycisk zwolniony:  przektadania zataczona, rozpoczecie synchronizacii,
nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

© Gniazdo serwisowe

Do podtaczania przyrzadéw parametryzujacych oraz serwisowych
Sprawdzi¢ podtgczenie zasilania
9 Wytaczona i e Wiaczona: mozliwy btad przy podtaczaniu zasilania
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Sit ik obrot ) trisable, | , AC/ y
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Serwisowanie

Podtaczanie przyrzadow serwisowych  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczyé narzedzie komputerowe.

Potaczenie ZTH EU / PC Tool

1 ~ AC24V
- + DC24V

O
BELIMO
PC-Tool

O]

C':|:|:|D USB

Wymiary [mm]

Dlugos¢ osi Rysunki wymiarowe

| Min52 N m I:I !
E Min. 20 EE]]%_QQH /M\

o
© ~
n

Zakres regulaciji zacisku v ‘ A4
\ :
N T < 179
.71 ’\}\ - >
12..22 12...18 )

ON i

22..26.7 12...18

116

36 143 4
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