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Sitownik do zaworéw grzybkowych

z interfejsem komunikacyjnym i
funkcja bezpieczenstwa do zaworow
grzybkowych 2- oraz 3-drogowych

- Sita przesuwu 2000 N

Napiecie znamionowe AC/DC 24 V
- Sterowanie z komunikacja

» Skok 32 mm

Wbudowany regulator temperatury
Komunikacja po sieci LonWorks®
(FTT-10A)

Przetwarzanie sygnatow czujnikow

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Karta danych technicznych

AVK24ALON

LONMARK®

Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

Czestotliwosé napiecia znamionowego ~ 50/60 Hz

Zakres roboczy AC 19.2... 6...28.8 V
Pobdr mocy podczas pracy 5W

Pobdér mocy w stanie spoczynku 2W

Moc znamionowa 9.5 V.

Przytacze zasilania / sterowania Kabe

Certyfikat

Procesor

Transceiver

Profil funkcjonalny zgodnie z
LONMARK®

Obiekt sitownik do przepustnic #81100biekt
czujnik z otwarta petlg #1Obiekt termostat
#8060

Gniazdo LNS do podtac
czujnika / regulatora

Moze wspétpracowaé z kazdym narzedziem
integracyjnym opartym na LNS (LNS 3.x lub
nowsze)

Przycisk serwis az Kontrolka LED

Wedtug wytycznych LonMark

Dtugosci kabli sygnatowych, specyfikacje
kabli oraz topologia sieci LonWorks zgodnie z
wytycznymi Echelon

2000 N

LON (FTT-10A)

Wrzeciono 0...100%, regulowane (pokretto

POP)

egulowany czas podtrzymywania 1..10s
zasilania (PF)
Tolerancja pozycjonowania +5%
Reczne przestawianie przy uzyciu przycisku
Skok 32 mm
Czas ruchu - silnik 150 s /32 mm
Regulowany czas ruchu 90...150 s
Czas ruchu — funkcja bezpieczenstwa 35s/32mm

Dopasowanie zakresu potozen

recznie (automatycznie po pierwszym
uruchomieniu)

Przestawianie, sterowane zmienng
nviManOvrd

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position) = 50%

Poziom mocy akustycznej — silnik

60 dB(A)

Poziom mocy akustycznej, funkcja
bezpieczenstwa

60 dB(A)

Wskaznik potozenia

Mechanicznie, skok 5...32 mm

Klasa ochronnosci IEC/EN

Il Safety Extra-Low Voltage (SELV)

Klasa ochronnosci UL

Klasa zasilania 2 wg UL

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP54

Stopien ochrony NEMA/UL

NEMA 2

Enclosure

UL, typ obudowy 2

Kompatybilno$é elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14

www.belimo.com
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AVK24ALON

Dane techniczne

Bezpieczenstwo

Masa

Warunki

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

O

Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/
DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT-

10A)

Certyfikat UL

V / 4
BELIMO

cULus wg UL60730-1A, UL60730-2-14 oraz
CAN/CSA E60730-1:02

Certification UL note

The UL marking on the actuator depends on the
production site, the device is UL-compliant in
any case

Zasada dziatania Type 1.AA

Odporno$¢ na impulsy napigciowe - 0.8 kV

zasilanie / sterowanie

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Temperatura otoczenia 0...50°C

Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotno$¢ otoczenia Maks. 95% wilgotno$¢ wzgl.,
Nazwa budynku/projektu bezobstugowy

Masa 4.5 kg

Skroty POP = Power Off Posjji

CPO = Controlleg P
funkcja bezpietzefigtw
PF = Power fail& ime / czas

podtrzymy iania

» Urzadzenie jest przeznaczone do stosofva
grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzac
dokumentaciji, w szczegoélnosci nie moze by¢

Srodkach transportu powietrznego.

dziedzinach innych niz wymienio

stosowane w samolotach, ani i
» Zastosowanie na zewnatrz,b K

bezposrednio narazony pé
agresywne gazy, ani na

przet

stacjonarnych systemach
. Nie wolno go stosowac w

w: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
Al e wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,

cznika kierunku ruchu, a tym samym potozenie punktu zamykania,
niac tylko osoby uprawnione. Kierunku ruchu nie wolno zmienia¢ w
rony przeciwzamrozeniowe;.

ieniaé, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.
Nie wolno odtaczac¢ kabli od urzadzenia.

» Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé

z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Cechy produktu Q
sada dziatania  Sitownik jest wyposazony w zintegrowany interfejs sieci LonWorks. Sitownik mozna
bezposrednio podtgczy¢ do sieci LON i sterowac nim za posrednictwem transceivera

FTT-10A.

Gdy nastapi przerwa w zasilaniu, sitownik ustawia zawor w potozeniu bezpiecznym
pobierajgc energie zgromadzong w kondensatorach.
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BEL' Mo
10A)
Cechy produktu

Czas wstepnego tadowania (rozruch) Kondensatory sitownika wymagaja wstepnego natadowania. W tym czasie
kondensatory sg tadowane do okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w
przypadku przerwy w zasilaniu, sitownik moze zawsze ustawic sie w ustalonej pozycji
bezpiecznej.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujacych czynnikow:
- czas trwania przerwy w zasilaniu
- czas podtrzymywania zasilania (PF).

Typowy czas wstepnego tadowania
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[d] = przerwa w zasilaniu w dniach
[s] = czas wstepnego tadowania w sekundach 0 5 19
PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF) 2 16 20
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w 5 18 20
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego czasu
podtrzymywania zasilania (PF) rébwnego 5 s, po 10 22 26

podtaczeniu zasilania kondensatory sitownika

muszg tadowac sig przez 14 s (patrz wykres).

Stan przy dostawie (kondensatory) Si’rownik\ czany z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu
przed rozruchem wymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej
wa apiecia na kondensatorach.

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw Q iwe podtgczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Dzieki
te

sygnat z czujnika analogowego moze byé¢ tatwo przetworzony na postac cyfrowg
rzestany do sieci LonWorks®.

LONMARK® #8060). Inne warianty sterowania na zyczenie.
Regulator temperatury mozna skonfigurowac przy uzyciu oprogramowania LNS plug-in
oferowanego przez Belimo.

Wbudowany regulator tem@& Urzadzenie posiada wbudowany regulator temperatury (termostat - Thermostat Object

Sitowniki etfyzowalne Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszos$ci najczesciej wystepujacych
aplikacji. Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu
oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

NQntai bezposredni tatwy montaZz bezposrednio na zaworze grzybkowym przy uzyciu profilowanego
zacisku. Sitownik mozna obracac na szyjce zaworu 0 360°.

Przestawianie reczne  Mozliwo$¢é przestawiania recznego po nacisnigciu przycisku — tymczasowe
wysprzeglenie przektadni. Przektadnia pozostaje wysprzeglona, dopdki przycisk jest
wcisniety.

Skok mozna regulowaé kluczem inbusowym (5 mm), ktéry wktada sie do gniazda
w gornej czesci sitownika. Gdy klucz jest obracany w prawo, wrzeciono sitownika
wysuwa sie z obudowy sitownika.

Wysoka niezawodnos¢ dziatania  Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikow
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Kombinacja zawor/sitownik W celu uzyskania informacji o pasujacych zaworach, dopuszczalnych temperaturach
czynnika oraz cisnieniach zamkniecia trzeba zapoznac¢ sie z dokumentacja zawordéw.

Wskaznik potozenia Potozenie zaworu jest pokazywane na konsoli przez wskaznik mechaniczny. Zakres
skoku jest ustawiany automatycznie podczas pracy.

www.belimo.com AVK24ALON - pl-pl » 2020-01-23 « Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian 3



AVK24ALON

Cechy produktu

Pozycja podstawowa

Ustawianie kierunku ruchu

Ustawianie potozenia bezpiecznego

(POP)

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Dostosowanie i synchronizacja

Akcesoria

&yrzqdy serwisowe

Instalacja elektryczna

Akcesori @ne
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BEL' Mo
10A)

Ustawienie fabryczne: wrzeciono sitownika jest wsuniete.

Gdy sitownik jest dostarczany w zestawie z zaworem, kierunek ruchu jest dostosowany
do punktu zamykania zaworu.

Przy pierwszym zataczeniu zasilania, tzn. przy pierwszym rozruchu, wigcza sie funkcja
dostosowania zakresu ruchu sitownika. Sitownik dostosowuje woéwczas zakres roboczy
oraz zakres sygnatu pomiarowego do ustawienia zderzakédw mechanicznych.

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Kierunek ruchu podczas normalnej pracy mozna zmienia¢ przetacznikiem. Przetgcznik
kierunku ruchu nie zmienia ustawionego potozenia bezpiecznego.

Pokrettem ,Potozenie bezpieczne” mozna ustawi¢ zadane potozenie bezpieczne
z zakresu od 0...100%, z krokiem 10%. Zakres potozen ustawianych pokr
odnosi sie do skoku ustawionego podczas adaptacji lub zaprogramo& g

ji b

przypadku zaniku zasilania, sitownik ustawi sie w ustawionej pozyc ej, z
uwzglednieniem czasu podtrzymywania zasilania (PF), ustawio ryéznie na 2 s.
Ustawienia: aby przy uzyciu oprogramowania Belimo Service Too P ustawi¢
potozenie bezpieczne, pokretto trzeba ustawi¢ w pozyciji,, Togl". kretto zostanie
ponownie ustawione w zakresie 0...100%, sitownik ustawigie zeniu zgodnym z
recznie ustawiong wartoscia.

Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosj

Gdy wystapi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmigni 0zenia, zanim nie uptynie
ustawiony czas podtrzymywania zasilania (P e2eli przerwa w zasilaniu trwa dtuzej
niz czas podtrzymywania, to sitownik ustawi*Sie w Wybranym potozeniu bezpiecznym.
Czas podtrzymywania zasilania jest fabry%tawiony na 2 s. Przy uzyciu
oprogramowania Belimo Service To FT- as ten mozna modyfikowaé w miejscu
montazu.

Ustawienia: pokretta nie wolno iagw potozeniu ,Tool”!

W celu p6Zniejszego skonfig r%czasu podtrzymywania zasilania w

oprogramowaniu Belimo MFT-P trzeba jedynie wprowadzié¢ wartosci.

Funkcje adaptacji moz
oprogramowania P

iac reczne przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
Ro s dostosowywania zakresu ruchu sitownik wykrywa
potozenie obu ogpamicZhikow (sprawdza caty zakres ruchu).

W sitownik osnfigurowane automatyczne synchronizowanie po naciénieciu
przycisku djacego przektadnie. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji
podstawowej (0

Sitowni awia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

2 dprogramowania PC-Tool mozna konfigurowac ré6znorodne parametry
umentacja MFT-P).

Opis Typ
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo  ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo

Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtaczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Przyrzad nastawczy, with ZIP-USB function ZTHEU
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C

A

Uwagi

» Podtaczac poprzez transformator bezpieczenstwa.
+ Ustawienie fabryczne przetacznika kierunku ruchu: wrzeciono sitownika jest
wsunigte (A).
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BELI Mo

10A)
Instalacja elektryczna
Schematy potaczen
Potaczenia bez czujnika Potaczenia z czujnikiem pasywnym, np. Pt1000, Ni1000, NTC
1L ~ L ~
-+ L -+

ONWORKS® LONWORKS®

Skalowanie czujnika:

[ T N B
2 3567 Ni1000|-28..+98°C  [850...1600 Q2 Czujniki mozna skalowac przy
C':':':':‘:‘D e uzyciu gniazda c (tabela
PT1000|-35...+155°C | 850...1600 Q2 czujnikow).
MFT LON MFT LON 1) W zalezpos
NTC |-10..+160°C 1| 200 Q...60 kQ?) 2) RoZtgi om
Potaczenia z czujnikiem aktywnym, np. 0 ... 10 V w temp. O ... Potgczenia z zestykami, np. z preso nicowym
50°C ¢
1L ~ L ~
-t LONWORKS® -t LONWOR!
o<

o Mozliwy zakres napigcia:
123 56 7 0...32 V (rozdzielczo$¢ 30 mV)
CI:':':':‘:‘D Skalowanie czujnika:

Czujniki mozna skalowac przy
uzyciu gniazda czujnika (tabela
czujnikow).

Wymogi dotyczace zestykow:
Zestyk musi umozliwia¢ doktadne
przetaczanie pradu 16 mA przy
napieciu 24 V.
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BEL' Mo
10A)
Profil funkcjonalny zgodnie z LONMARK®
The LON-capable actuator is certifi ed by LONMARK®. Die following actuator functions are made available via the LONWORKS®

network as standardised network variables in accordance with LONMARK®: the Node Object #0, the Damper Actuator Object
#8110, the Open Loop Sensor Object #1 and the Thermostat Object #8060.

/ Node Object #0 \ Node Object #0

= ! The node object contains the object status and object request
nviRequest nvoStatus functions

SNVT_obj_request SNVT_obj_status ’

| nviRequest: SNVT_obj_request
Input variable for requesting the status of a particular object in the

nvoFileDirectory

SNVT_address node.
, nvoStatus: SNVT_obj_status
Configuration Properties Output variable that outputs the current status of ar@object
SCPTdevMajVer (165) in the node.
SCPTdevMinVer (166) nvoFileDirectory: SNVT_address
SCPTobjMajVer (167) Output variable that shows information in the range of the

SCPTobjMinVer (168) Neuron chip
N _/ ,\%

ﬁamper Actuator Object #811“ Damper Actuator Object #81 \
o)

f The actuator object is used to di functions of the actuator

g\ll\llf{/('i'ljg)\} _percent g\ll\?\';\'l(':illjg\ll\falgﬁzent On_the page of the LONWORK rk.

I | nviRelStpt: SNVT _lev_pe

iAcuaState nvoAbsAngle Via this input variable, g dipoint in % for the actuator is specifi ed

SNVT switch SNVT angle_deg (0...100% = Min...Max). .@ ariable is normally linked to the output

I I variable of an HVAC controller.

nviManOvrd nvoAbsAirFlow “ViACtuateS@ VT_switch

SNVT _hvac_overid SNVT_flow A preset pos Is)assigned to the actuator via this input variable.

T | Note on priri e variable which was most recently active, either
Configuration Properties

nviActus @ate or nviRelStpt, has priority.
a : SNVT_hvac_overid
seéytableOverride control with SNVT nviManOvrd»
ctualValue: SNVT _lev_percent
\ output variable shows the current actual position of the actuato
a

SCPTobjMajVer (167)
SCPTobjMinVer (168)

SCPTminSendTime (52)
SCPTmaxSendTime (49)
SCPTmaxRcvTime (48)
SCPTminDeltaAngl (43)
SCPTminDeltaFlow (47)
SCPTserialNumber (179)
SCPTactuatorType (41)
SCPToemType (61)
SCPTlocation (17)
SCPTnomAngle (58)
SCPTnomAirFlow (57)
SCPTminSetpoint (53)
SCPTmaxSetpoint (50)
SCPTdriveTime (45)
SCPTdirection

nd can be used for control circuit feedback or for displaying

positions.
O nvoAbsAngle: SNVT_angle_deg

This output variable shows the current angle of rotation / stroke of
the actuator and can be used to display the position or for service
purposes.

nvoAbsAirFlow: SNVT_flow

This output variable is inactive with this actuator and shows a
constant value of 65535 (this variable is only active in conjunction
with LON-capable VAV controllers).

Open Loop Sensor Object #1

One sensor can be connected to the actuator.

g‘ﬁ\??”fgva'“e A passive resistance sensor (e.g. Ni1000), an active sensor (output

- 0...32 V) or a switch (On/Off) can be connected. In the case of

' the open loop sensor object, the measured sensor values are
transferred to the LONWORKS® network.

figuration Properties
PTobjMajVer (167)

SCPTobjMinVer (168) nvoSensorValue: SNVT_xxx

SCPTminSendTime (52) This output variable shows the current sensor value. Depending on

SCPTmaxSendTime (49) the connected sensor, the output variable can be configured via the

SCPTsndDelta (27) sensor plug-in and specifically adapted to the system.

SCPTmaxNVLength (255)

agigél);’;‘zt(iiﬁ‘?” The SNVT .. can be configured as:

UCPTadTransformation (2) SNVT_temp_p SNVT _lev_percent | SNVT_lux

SCPTtrsThbIX (28) SNVT_temp SNVT_abs_humid SNVT _press_p

ggﬁ;ﬂﬂfg'\tf (12§> SNVT_switch SNVT_enthalpy SNVT_smo_obscur
imvtOut (16) SNVT flow SNVT ppm SNVT power

SNVT_flow_p SNVT_rpm SNVT_elec_kwh
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Profil funkcjonalny zgodnie z LONMARK®

Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/
DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT-

V / 4
BELIMO

Individual room control solutions can be implemented with the thermostat object LONMARK® #8060. An LNS plug-in is available for

configuring the controller parameters.

Thermostat Object #8060
- O

nviSetPoint nvoHeatOutput
SNVT_temp_p SNVT_lev_percent
I
nvoCoolOutput
SNVT_lev_percent
[
nvoSpaceTemp
SNVT_temp_p
I
nvoUnitStatus
SNVT_HVAC_Status
]
|
nviSpaceTemp nviHeatCoolOut
SNVT_temp_p SNVT_lev_percent
[ [
nviOccCmd nviEffectSetpt
SNVT_occupancy SNVT _temp_p

nviEnergyHoldOff
SNVT_switch

nviSetptOffset
SNVT_temp_p

nviDewpointAlarm
SNVT_switch

nviSenOccCmd
SNVT_occupancy

Configuration Properties

SCPTobjMajVer (167)
SCPTobjMinVer (168)

SCPTmaxRcvTime (48)
SCPTmaxSendTime (49)
SCPTbypassTime (34)
SCPTsetPnts (60)
UCPTpiConfig (5)
UCPTsensitivity (4)

O

©

O

Note
A restart is necessary after accessing

them or after deleting links in order to
initialise the variables.

network variables for the purpose of rewriting

Thermostat Object #8060

nviSetPoint: SNVT_temp_p

Setpoint specification for the controller from the higher-level system
or the room control unit. If this variable is not linked, then the local
setpoints of the controller object apply (can be adjusted via plug-in).
The setpoint specification from the higher-level system influences
the setting on the controller as follows:

Example: Comfort setpoint for heating = 21 °C and Comfort setpoint
for cooling = 23 °C. The median point between_ he
is thus 22 °C. Now, if the external setpoint (nvi
then the heating setpoint will shift to 22 °
to 24 °C. The setpoints for Pre-Comfort hea
be shifted accordingly.

nviSpaceTemp: SNVT_temp_p

Room temperature from external’rgo %It is imperative that
i&

this variable be linked; typicallygit.is% with the variable of the
sensor object.

nviOccCmd: SNVT_occupan

the command centre (for the function,
ctions Inputs Occupancy» next page).
~ switch
In the case of dttive rgyHoldOff, the controller will be set to the
Building Pr n setpoints.
nviSetPt VT_temp_p

é om control unit. If the nviSetPoint is linked, then

this @ as an influence on the variable value of nviSetPoint, i.e.
j gig’ it Otherwise, the Comfort and Pre-Comfort setpoints for

Occupancy specificatio
see the table entitle
nviEnergyHoldOff:

ad cooling will be adjusted directly by the amount of the

{ea&
0 ift (compare example with nviSetPoint).

viDewpointAlarm: SNVT_switch
In the case of active DewpointAlarm, the controller will be set to the
Building Protection setpoints. The cooling sequence is deactivated.
nviSenOccCmd: SNVT_occupancy
Occupancy specification from the local occupancy switch (for the
functi)on, see the table entitled «Functions Inputs Occupancy» next
page).
nvoHeatOutput: SNVT_lev_percent
Control signal for heating.
nvoCoolOutput: SNVT_lev_percent
Control signal for cooling.
nvoSpaceTemp: SNVT_temp_p
Displays the room temperature of the nviSpaceTemp. If
nviSpaceTemp is not linked, then the variable will display the value
Ox7FFF.
nvoUnitStatus: SNVT_HVAC_Status
Displays the operating mode of the controller (in accordance with
Functional Profile #8060).
nvoHeatCoolOut: SNVT_lev_percent
Depicts the heating and cooling sequence for controlling the 6-way
characterised control valves (see illustration, next page).
This outlet runs parallel to the nvoCoolOutput or the nvoHeatOutput,
respectively.
Cooling = 33...0%
Valve closed 33...66%
Heating = 66...100%
nvoEffectSetpt: SNVT_temp_p
Shows the actual setpoint of the controller.

www.belimo.com
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/
DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT-

V / 4
BELIMO

10A)
Profil funkcjonalny zgodnie z LONMARK®
Functions Inputs Occupancy L
Occupancy specification . .
. Occupancy switch | Room operating .
from nviOccCmd . Comfort extension
nviSenOccCmd status
command centre
OC_OCCUPIED OC_OCCUPIED Comfort
OC_UNOCCUPIED| Comfort
OC_NUL (default) | Comfort
Note OC_STANDBY OC_OCCUPIED Bypass Occupied time is
The function nviOccCmd has a higher priority extended by the amount
than the function nviSenOccCmd. of the bypass time
(comfort time) (can be
adjusted i lug-in)
OC_UNOCCUPIED | Pre-Comfort

Funktion nvoHeatCoolOut

OC_NUL (default)

Pre-Comfort

OC_UNOCCUPIED

OC_OCCUPIED

Building Protection

OC_UNOCCUPIE

D | Building Protectio

OC_NUL (default)

Building Protegti

OC_NUL (default)

OC_OCCUPIED Comfort
OC_UNOCCUPIED| Pre-Co
OC_NUL (default) | Comfer

nvoHeatCoolOut
SNVT_lev_percent

A
[%]
: — 100 Frost

Typical application
Heating / cooling with Belimo X
6-way characterised control valve.

66
Note chilled ceiling application O Neutral zone
In the case of active DewPointAlarm " (dew point not reached)
(nviDewPointAlarm), the controller will be
set to the Building Protection setpoints. The &
cooling sequence is deactivated. S

Override cé 1@ & SNVT nviManOvrd

Note

The basic setting is «HVO_OFF».

This value is loaded when the power supply
is switched on.

Note

More detailed information on the functional
profiles can be found on the website of
LONMARK®. (www.lonmark.org).

> v
90 100 [%]

0 10 33 66

3 3 S S

8 8 3 3

(8] o = =

g g S S
State Value Actuator
HVO_OFF - Override control inactive
HVO_POSITION percent Position in % (MIN...MAX)
HVO_FLOW_VALUE flow -
HVO FLOW_PERCENT percent -
HVO_OPEN - Full open
HVO_CLOSE - Full closed
HVO_MINIMUM - Minimum position
HVO_ MAXIMUM — Maximum position

AVK24ALON - pl-pl » 2020-01-23 « Zastrzega si¢ prawo do wprowadzania zmian
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BEL' Mo
10A)
Elementy obstugowe oraz kontrolki

ﬂ Przetacznik kierunku ruchu

Przetgczenie: zmiana kierunku ruchu
D @ D 9 Pokrywa przycisku POP
— — © Przycisk POP

© skala do ustawiania recznego
6 Potozenie do parametryzowania przy uzyciu oprogramowania/przyrzadu

© Gniazdo serwisowe

AN e Do podtaczania przyrzadéw parametryzujacych oraz serwisowych
ﬂ Przycisk wysprzeglajacy przektadnie
Nacisnigcie przycisku: przektadnia wysprzeglona, silnik wytaczony, moz stawianie reczne
| +o 0 Przycisk zwolniony:  przekfadania zatgczona, nastepnie sitownik powsa ndardowego
' trybu pracy .

( ;
2 / Kontrolki LED . :
/ // @ Qota | @ zielona Znaczenie / funkcja

Wytaczona | Wiaczona | Sitownik jest potgczony z si
Wytaczona Miga Aktywna funkcja bezpieg

/

= Wiaczona | Wytaczona | —tadowanie kondensatordw StiperCap
e OYO 0 — Awaria konden OWA SuperCap
Status ~ Power
Service Adaption

— Nieprawidto dtaCzone zasilanie
Wytaczona | Wytgczona | Nie dziata %
Wiaczona Wigczona | Do sitowmnika ni zytano oprogramowania aplikacyjnego
Miga Wigczona Si’row&;gotowy do pracy, ale nie jest potaczony z siecig
® (nie jest skonfigurowany)

¥

A ]

Q Przycisk serwisowy 1ania sieci LONWORKS® (z6tta kontrolka LED)
Naciéniecie przycisku: komunikatu serwisowego do sieci LONWORKS®

9 Przycisk (zielo
Nacisnieci

|

. wiacza funkcje dostosowania skoku,
nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

@ Reczne phegstawianie
@B, w prawo: wrzeciono sitownika wysuwa sie
@ lewo: wrzeciono sitownika wsuwa sie
@a ianie potozenia bezpiecznego (POP)
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ y
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BEL' Mo
10A)
Elementy obstugowe oraz kontrolki

4 | 0 ” \ 4 \

(] TOOL

5 > < 4

(] 1 0.5 ’

(] 7 X

V| & Q
~ TOOL

POP >
PC-Tool

uzyciu przyrzgd sowego ZTH EU.
W celu rozsze el parametryzacji mozna podtaczy¢ narzedzie komputerowe.

Serwisowanie
Podtaczanie przyrzadow serwisowych  Sitownik jest wy w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie przy

ZTHEU
e ]
S Llescl(va) BELIMO
T PC-Tool | _
123567
C':':':':‘:P USsB
MFT LON
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Globe valve actuator fail-safe, komunikacja cyfrowa, AC/ ’
AVK24ALON DC 24V, 2000 N, Komunikacja po sieci LonWorks® (FTT- BELI MO

10A)
Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe
- 262
53 - 140
i 0
| P Hon0n0n | rm—
g —
|
L
\
| g
|
o
|
|
|
o 1
lTl
Dodatkowa dokumentacja @
Zastosowania z wbudowanym reg em peratury

Opis wtyczki czujnika
Opis wtyczki regulator
Potaczenia przyrzadd

LonWorks® GIOSSQ

tor
Sitowniki LON z wej$ciem czujnika®€0-
Opis wtyczki sitownika @
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