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1.

Bezpieczenstwo

W niniejszej instrukcji znajduja sie wyraznie oznaczone przestrogi i ostrzezenia, ktére majg
na celu zapewnienie osobistego bezpieczenstwa oraz unikniecie uszkodzenia produktu lub
podtaczonych urzadzen.

Prosimy o uwazne zapoznanie sie z informacjami zawartymi w przestrogach
i ostrzezeniach.

Przestrogi i ostrzezenia sg oznaczone w nastepujgcy sposob:

= NIEBEZPIECZNE NAPIECIE!

A\
A\

= OSTRZEZENIE lub PRZESTROGA

Tab. 1. Znaki ostrzegawcze

1.1

Vi

Niebezpieczenstwo

Po podtaczeniu do zasilania podzespoty modutu zasilajacego napedu znajduja
sie pod napieciem. Kontakt z napieciem z sieci jest bardzo niebezpieczny
i grozi Smiercig lub powaznymi obrazeniami.

Zaciski U, V W silnika oraz zaciski rezystora hamujacego znajduja sie
pod napieciem, gdy naped jest podtgczony do zasilania, nawet jezeli silnik
nie pracuje.

Po odtaczeniu napedu od zasilania nalezy zaczekaé€, az wskazniki na panelu
sterujgcym zgasna (jesli panel nie jest podtaczony, nalezy sprawdzi¢ wskazniki
na pokrywie). Potem nalezy odczekac¢ jeszcze 5 minut przed rozpoczeciem
jakichkolwiek prac przy ztagczach napedu. Przed uptywem tego czasu nie wolno
otwiera¢ obudowy. Po tym czasie nalezy bezwzglednie upewni¢ sie co do braku
napi?cia, korzystajac z przyrzadu pomiarowego. Przed rozpoczeciem prac elek-
trycznych trzeba zawsze upewnic sie, ze urzadzenie nie znajduje sie pod
napieciem!

Zaciski sterujgce we/wy sg galwanicznie odizolowane od napiecia sieci
zasilajgcej. Jednakze na wyj$ciach przekaznikowych oraz innych zaciskach
we/wy moze byé obecne niebezpieczne napiecie sterujace, nawet jesli naped
jest odtgczony od sieci zasilajgce;j.

Przed podtaczeniem napedu do zasilania sieciowego nalezy upewni¢ sie, ze
ostona przednia i ostona kabli napedu sg zamkniete.

Podczas zatrzymania silnika z wybiegiem (patrz Instrukcja aplikaciji) silnik wcigz
generuje napiecie do napedu. W zwigzku z tym do momentu catkowitego
zatrzymania silnika nie wolno dotykac podzespotéw napedu. Nalezy zaczekac,
az wskazniki na panelu sterujgcym zgasna (jesli panel nie jest podigczony, trzeba
sprawdzi¢ wskazniki na pokrywie). Potem nalezy odczekac jeszcze 5 minut
przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy napedzie.
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1.2

Ostrzezenia

Naped jest przeznaczony wytacznie do instalacji stacjonarnych.

Gdy naped jest podtgczony do sieci zasilajgcej, nie wolno dokonywaé zadnych
pomiaréw.

Prad uptywu przemiennikoéw czestotliwosci SmartDrive przekracza wartosé
3,5 mA pradu przemiennego. Zgodnie z normg EN 61800-5-1, nalezy zapewni¢
wzmochniony przewod ochronny. Patrz rozdziat 1.3.

Uziemienie w sieci trojkat uziemiony jest dopuszczalne dla typéw napedow o
wartosciach znamionowych od 72 A do 310 A przy napieciu 380...480 Vi od

75 A do 310 A przy napieciu 208...240 V. Nalezy pamieta¢ o zmianie klasy emisji
elektromagnetycznych (EMC) przez usuniecie zworek. Patrz rozdziat 6.3.

W przypadku gdy przemiennik czestotliwosci stanowi cze$¢ wyposazenia
maszyny, jej producent jest odpowiedzialny za wyposazenie maszyny
w urzadzenie odtaczajace zasilanie (EN 60204-1).

Nalezy stosowac¢ wytacznie czesci zamienne dostarczone przez firme Honeywell.

Po wiaczeniu zasilania, awarii zasilania lub skasowaniu usterki silnik zostanie
automatycznie uruchomiony w przypadku aktywnego sygnatu startu, o ile nie
wybrano sterowania impulsami dla logiki sygnatu Start/Stop.

Ponadto funkcje we/wy (w tym wejscia Start) mogag ulec zmianie w przypadku
zmiany parametrow, aplikacji lub oprogramowania. W zwigzku z tym nalezy
odtgczy¢ silnik, jesli nieprzewidziany rozruch moze wigzaé sie

Z niebezpieczehstwem.

Silnik jest automatycznie uruchamiany po automatycznym skasowaniu
usterki, jesli uaktywniono funkcje automatycznego kasowania. Bardziej
szczegotowe informacje mozna znalez¢ w Instrukcji aplikacii.

Przed dokonaniem jakichkolwiek pomiaréw na silniku lub jego kablu nalezy
odtaczy¢ kabel silnika od napedu.

Nie nalezy dotyka¢ komponentéw na plytkach drukowanych. Wytadowania
elektrostatyczne moga uszkodzi¢ komponenty przemiennika.

Nalezy upewni¢ sie, ze poziom ochrony EMC napedu odpowiada wymaganiom
sieci zasilajgcej. Patrz rozdziat 6.3.

> BBk B PP B P PP

1.3

W Srodowisku domowym produkt ten moze powodowaé zaktécenia radiowe
i w takim przypadku moze by¢ konieczne podjecie dodatkowych dziatah
zaradczych.

Uziemienie oraz zabezpieczenie przed skutkami zwaré¢ doziemnych

A\

PRZESTROGA!

Naped musi by¢ zawsze uziemiony przewodem uziemiajacym podtgczonym do zacisku
uziemiajacego oznaczonego symbolem @
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Prad uptywu przemiennikéw czestotliwosci SmartDrive przekracza wartos¢ 3,5 mA pradu
przemiennego. Zgodnie z normg EN 61800-5-1 konieczne jest spetnienie co najmniej jednego
z ponizszych warunkéw dla powigzanego obwodu bezpieczehstwa:

State potaczenie oraz

a) ochronny przewod uziemiajacy powinien mie¢ pole przekroju poprzecznego,
wynoszace przynajmniej 10 mm? dla przewodu miedzianego lub 16 mm? dla przewodu
aluminiowego.

lub

b) system automatycznego roztgczania w przypadku przerwy w ochronnym przewodzie
uziemiajgcym. Patrz rozdziat 4.

lub

c) zapewnienie dodatkowego zacisku dla drugiego przewodu ochronnego o takim
samym przekroju, jak oryginalny przewéd ochronny.

Pole przekroju poprzecznego Minimalne pole przekroju poprzecznego
przewodéw fazowych (S) ochronnego przewodu uziemiajacego
[mm?] [mm?]
S<16 S
16 <S<35 16
35<S S/2

Powyzsze wartosci obowigzujg wytacznie, jezeli ochronny przewdd uziemienia jest wykonany

z takiego samego metalu, co przewody fazowe. Jezeli tak nie jest, pole przekroju poprzecznego
ochronnego przewodu uziemienia powinno zostac¢ okreslone w sposbb, zapewniajacy
przewodnos¢é rownowazng zastosowaniu tej tabeli.

Tab. 2. Przekrdj poprzeczny ochronnego przewodu uziemienia

Powierzchnia przekroju kazdego ochronnego przewodu uziemiajgcego, ktéry nie stanowi
czesci kabla zasilajgcego lub ostony kabla powinna by¢ w kazdym przypadku nie mniejsza niz

« 2,5 mm?, jezeli zapewniono ochrone mechaniczng lub

« 4 mm?, jezeli nie zapewniono ochrony mechanicznej. W przypadku urzadzen
podtaczonych za pomocg przewoddw elektrycznych nalezy podjaé kroki, aby
w przypadku awarii mechanizmu odcigzajgcego naprezenie przewodu ochronnego,
przewdd uziemiajgcy w wigzce byt ostatnim przewodem, ktéry zostanie przerwany.

Nalezy jednak zawsze przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnych
rozmiaréw przewodu ochronnego.

UWAGA: Poniewaz w napedzie wystepujg duze prady pojemnoséciowe, wytgczniki
réznicowopragdowe mogq hie zadziataé prawidtowo.

Nie wolno przeprowadzaé¢ zadnych testow odpornosci na przebicie

A jakiejkolwiek czesci napedu. Istnieje okreslona procedura, ktérej nalezy
przestrzegac podczas wykonywania testow. Nieprzestrzeganie jej moze
spowodowac uszkodzenie produktu.
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1.4 Klasy EMC

Przemienniki SmartDrive HVAC dzielg sie na trzy kategorie w zaleznosci od emisji zaktécen
elektromagnetycznych, wymagan dotyczacych sieci zasilajgcej oraz srodowiska instalacji
(patrz nizej). Klasa EMC kazdego z produktow zostata okreslona w kodzie typu.

Klasa C1 (Honeywell EMC klasy C): Przemienniki tej klasy spetniajg wymagania dotyczace
kategorii C1 normy produktu EN 61800-3 (2004). Klasa C1 zapewnia najlepszg
charakterystyke ochrony EMC. Nalezg do niej przemienniki o napieciu znamionowym ponize;j
1000 V, ktdre nie sg przeznaczone do stosowania w pierwszym srodowisku. Ta klasa EMC jest
przeznaczona dla obszarow o wysokiej wrazliwosci i czasami bywa wymagana w takich
srodowiskach instalacji, jak szpitale i wieze kontroli lotow.

UWAGA: wymagania klasy C1 sg spetnione tylko po uwzglednieniu emisji przewodzonych

z zewnetrznym filtrem EMC.

Klasa C2 (Honeywell EMC klasy H): Wszystkie przemienniki Honeywell SmartDrive HVAC
spetniajg wymagania dotyczace kategorii C2 normy produktu EN 61800-3 (2004). Klasa C2
obejmuje przemienniki w instalacjach stacjonarnych o napieciu znamionowym nizszym niz
1000 V. Przemienniki klasy C2 mogg by¢ uzywane w pierwszym i drugim srodowisku.
Urzadzenia tej klasy spetniajg wymagania w przypadku normalnych instalacji w budynkach.

Sieci IT (Honeywell EMC klasy T): Przemienniki tej klasy spetniajg wymagania normy
produktu EN 61800-3 (2004), jesli sg przeznaczone do stosowania w systemach IT. W takich
systemach sieci sg odizolowane od uziemienia lub uziemione z wysoka impedancjg w celu
uzyskania niskiej wartosci pradu uptywu.

UWAGA: Jezeli przemiennik skonfigurowany do obstugi sieci IT zostanie zastosowany w innej
sieci zasilajgcej, wymagania dotyczgce kompatybilnosci elektromagnetycznej nie beda
spetnione. Przemienniki SmartDrive HVAC mozna tatwo dostosowa¢ do wymagan klasy T.
Zgodno$¢ z tg klasg jest typowym wymogiem réwniez w przypadku instalacji na statkach.
Produkty SmartDrive HVAC 230 V mozna zaméwi¢ w gotowej konfiguracji zgodnej z ta klasa,
dodajac litere T na koncu standardowego kodu produktu (HVAC230-xxx-xxT).

Srodowiska okreslone w normie produktu EN 61800-3 (2004):

Pierwsze srodowisko: obejmuje gospodarstwa domowe. Uwzglednia takze instalacje
podiaczone bezposrednio do sieci zasilajgcej niskiego napiecia bez uzycia transformatoréw,
jak ma to miejsce w budynkach mieszkalnych.

UWAGA: Przyktadami pierwszego srodowiska sg domy, mieszkania, lokale uzytkowe lub biura
w budynkach mieszkalnych.

Drugie srodowisko: obejmuje wszystkie instalacje inne niz podtaczone bezposrednio do sieci
zasilajgcej niskiego napiecia bez uzycia transformatoréw, jak ma to miejsce w budynkach
mieszkalnych.

UWAGA: Przyktadami drugiego srodowiska sg obszary przemystowe i techniczne
w dowolnych budynkach zasilanych z oddzielnego transformatora.

1.41 Wspoétczynnik zawartosci harmonicznych (THD)

Urzadzenie jest zgodne z normg IEC 61000-3-12 pod warunkiem, ze moc zwarciowa Sg jest
wieksza lub réwna 120 w punkcie przytagczenia zasilania uzytkownika i systemu publicznego.
Obowiazkiem instalatora lub uzytkownika urzgdzenia jest zapewnienie — po konsultaciji

z operatorem sieci, jezeli istnieje taka potrzeba — ze urzadzenie jest podtgczone wytgcznie do
zasilania z moca zwarciowg Sgc Wiekszg lub rowng 120.
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2. Odbiér dostawy

Sprawdz, czy dostawa jest prawidtowa, poréwnujac dane zamowienia z informacjami
0 przemienniku, znajdujgcymi sie na etykiecie opakowania. Jezeli dostawa nie jest zgodna
Zz zamowieniem, prosimy o natychmiastowy kontakt z dostawca. Patrz rozdziat 2.3.

Typ produktu:

Numer seryjny
produktu

Dane elektryczne

i klasa obudowy

Kod daty (identyfikator partii): rrtt

AC DRIVE B.ID: 11211

0020453955

Type:  HVAC230-2P2-54

S/N: V00000051263
Code: "--5. A1

s Made in Finland
Input: Uin:3~AC,208-240V, 50/60, 11A c EE
Output: 3~AC,0-Uin, 0-320Hz, 11A ]
Power: 2.2kW:230V / 3.0HP:230V A

P
LISTED
c @ US opa2
POWER CONVERSION EQUIPHENT

IP54/Typel2
Variable Frequency Drive

HONEYWELL GMBH - SCHOENAICH

Honeywell

D-71101 Schoénaich http://ecc.emea.honeywell.com

9182.emf
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2.1 Kod typu

Kod typu Honeywell sktada sie z czterech segmentéw. Kazdy segment kodu typu to unikatowe
oznaczenie produktu i zaméwionych opcji. Kod ma nastepujacy format:

VAC 400- 1P1

-54

Enclosure classification:
21 =1P21
54 = |IP54

Nominal power:
1P1=1.1 kW
15P =15 kW
110 = 110 kW

Supply voltage:
230 = 230 Vac 3~ (208-240 Vac)
400 =400 Vac 3~ (380-480 Vac)

| Product range:
IHVAC = SmartDrive HVAC

9180.emf

Rys. 1. Kod typu
Wersje specjalne

Tab. 3. Wersje specjalne

Identyfikator Opis Uwagi

Produkt dostarczany z zaawansowa- | Dostepne tylko w przypadku
A nym panelem uruchamiania zamiast | produktéw 400 V
standardowego panelu tekstowego (HVAC400-xxx-xxA)

Dostepne tylko w przypadku

S l':’i';’r‘:]eéi; V"ziun‘?;"”a“ym przefaczni- | oo duktow IP54 400 V
a (HVAC400-xxx-54 S)
Produkt skonfigurowany zgodnie
z wymaganiami sieci IT i dostarczany | Dostepne tylko w przypadku
T Z zaawansowanym panelem urucha- | produktow 230 V

miania zamiast standardowego (HVAC230-xxx-xxT)
panelu tekstowego
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2.2 Odpakowywanie i podnoszenie napedu

Masy napedéw znacznie sie réznig w zaleznosci od rozmiaru. W celu wyjecia przemiennika
z opakowania moze byc konieczne uzycie specjalnego sprzetu do podnoszenia. Wartosci
masy dla poszczegdélnych obuddéw przedstawia ponizsza Tab. 4.

. ‘A Moc Moc
Wielkosé : : .
mechaniczna | Zhamionowa znamionowa Ciezar [kg]
Seria 400 V 3~ | Seria 230 V 3~
MR4 1,1-5,5 kW 0,55-3,0 kW 6,0
MR5 7,5-15,0 kW 4,0-7,5 kW 10,0
MR6 18,5-30,0 kW | 11,0-15,0 kW 20,0
MR7 37,0-55,0 kW |18,5-30,0 kW 37,5
MR8 75,0-110 kW 37,0-55,0 kW 70,0
MR9 132-160 kW 75,0-90,0 kW 108,0

Tab. 4. Ciezar przemiennikéw dla poszczegdlnych wielkoSci mechanicznych

Jezeli uzyte ma zosta¢ urzadzenie podnoszace, na ponizszym rysunku przedstawiono zalece-
nia dotyczace podnoszenia napedu.

2.21 Podnoszenie przemiennikéw wielkosci mechanicznych MR8 i MR9

UWAGA: Najpierw zdejmij przemiennik czestotliwosci
z palety, do ktdrej jest przymocowany.

UWAGA: Umies¢ haki podnoszace symetrycznie w co
najmniej dwoch otworach. Urzgadzenie podnoszace musi
by¢ zdolne unies¢ ciezar przemiennika.

UWAGA: Maksymalny dozwolony kat zawiesia podczas
podnoszenia wynosi 45 stopni.

9012.emf

Rys. 2. Podnoszenie wiekszych przemiennikéw

Przed wysytka do klienta napedy przechodzg w fabryce skrupulatne testy oraz kontrole jakosci.
Mimo to po rozpakowaniu nalezy sprawdzi¢, czy produkt nie nosi $ladéw uszkodzen
odniesionych podczas transportu oraz czy dostawa jest kompletna.

Jezeli produkt zostat uszkodzony w trakcie transportu, prosimy o zgtoszenie tego faktu
w pierwszej kolejnosci firmie ubezpieczajgcej przesytke lub przewoznikowi.
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2.3 Akcesoria

Po otwarciu opakowania transportowego i wyjeciu przemiennika czestotliwosci nalezy niezwtocz-
nie sprawdzié, czy w dostarczonym opakowaniu znajdujg sie wymienione ponizej akcesoria.
Zawartos¢ torby z akcesoriami rozni sie w zaleznosci od rozmiaru napedu i klasy ochrony IP:

2.31 Rozmiar MR4
Element llosé Przeznaczenie

] Sruby dociskéw kabli zasilajgcych (6),

Sruba M4x16 11 dociski kabli sterujacych (3), dociski
uziemiajace (2)

Sruba M4x8 1 Sruba uziemienia opcjonalnego

Sruba M5x12 y Sruba zewnetrznego uziemienia
napedu

Ptytka uziemiajgca kabla sterujgcego 3 Uziemienie kabla sterujgcego

Dociski kabla EMC, rozmiar M25 3 Docisk kabli zasilajgcych

Docisk uziemiajacy 2 Uziemienie kabla zasilajacego

Nalepkg »Product modified” (Produkt 1 Informacje o modyfikacjach

zmodyfikowany)

IP21: Przelotka kabla 3 Uszczelnienie przelotowe kabla

IP54: Przelotka kabla 6 Uszczelnienie przelotowe kabla

Tab. 5. Zawartos$c¢ torby z akcesoriami, MR4

2.3.2 Rozmiar MR5
Element llosé Przeznaczenie
] Sruby dociskéw kabli zasilajgcych (6),
Sruba M4x16 13 dociski kabli sterujacych (3), dociski
uziemiajgce (4)
Sruba M4x8 1 Sruba uziemienia opcjonalnego
Sruba M5x12 1 Sruba zewnetrznego uziemienia
napedu

Ptytka uziemiajgca kabla sterujgcego 3 Uziemienie kabla sterujgcego
Dociski kabla EMC, rozmiar M25 1 Docisk kabla rezystora hamujgcego
Dociski kabla EMC, rozmiar M32 2 Docisk kabli zasilajgcych
Docisk uziemiajacy 2 Uziemienie kabla zasilajgcego
Nalepkr_:l ,Product modified” (Produkt 1 Informacje o modyfikacjach
zmodyfikowany)
IP21: Przelotka kabla, srednica otworu -

1 Uszczelnienie przelotowe kabla
25,3 mm
IP54: Przelotka kabla, srednica otworu .

4 Uszczelnienie przelotowe kabla
25,3 mm
Przelotka kabla, Srednica otworu > Uszczelnienie przelotowe kabla

33,0 mm

Tab. 6. Zawartos¢ torby z akcesoriami, MR5



ODBIOR DOSTAWY Honeywell < 10

233 Rozmiar MR6
Element llos¢ Przeznaczenie
Sruba Mdx20 10 Srupy d90|§kow ka.b.|l zasilajgcych
(6) i dociski uziemiajace (4)
Sruba M4x16 3 Sruby dociskéw kabli sterujgcych
Sruba M4x8 1 Sruba uziemienia opcjonalnego
Sruba M5x12 1 Sruba zewnetrznego uziemienia
napedu
Plytka uziemiajgca kabla sterujgcego 3 Uziemienie kabla sterujgcego
Dociski kabla EMC, rozmiar M32 1 Eggfk kabla rezystora hamuja-
Dociski kabla EMC, rozmiar M40 2 Docisk kabli zasilajgcych
Docisk uziemiajacy 2 Uziemienie kabla zasilajacego
Nalepka ,Product modified” (Produkt zmodyfi- 1 Informacje o modyfikacjach
kowany)
Przelotka kabla, srednica otworu 33,0 mm 1 Uszczelnienie przelotowe kabla
Przelotka kabla, srednica otworu 40,3 mm 2 Uszczelnienie przelotowe kabla
IP54: Przelotka kabla, srednica otworu -
3 Uszczelnienie przelotowe kabla
25,3 mm
Tab. 7. Zawartos$c¢ torby z akcesoriami, MR6
234 Rozmiar MR7
Element llosé Przeznaczenie
Nakretka rowkowa M5x30 6 E';Cﬁetk' dociskow kabli steruja-
Sruba M4x16 3 Sruby dociskéw kabli sterujgcych
Sruba M6x12 1 Sruba zewnetrznego uziemienia
napedu
Ptytka uziemiajgca kabla sterujgcego 3 Uziemienie kabla sterujgcego
Dociski kabla EMC, rozmiar M50 3 Docisk kabli zasilajgcych
Docisk uziemiajacy 2 Uziemienie kabla zasilajacego
Nalepka ,Product modified” (Produkt zmody- 1 Informacie o modyfikacjach
fikowany)
Przelotka kabla, srednica otworu 50,3 mm 3 Uszczelnienie przelotowe kabla
IP54: Przelotka kabla, srednica otworu -
3 Uszczelnienie przelotowe kabla
25,3 mm

Tab. 8. Zawartos$c¢ torby z akcesoriami, MR7
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2.3.5 Rozmiar MR8

Element

llos¢ Przeznaczenie

Sruba M4x16

3 Sruby dociskéw kabli sterujgcych

Ptytka uziemiajgca kabla sterujgcego

3 Uziemienie kabla sterujgcego

Ucha na kable KP34

3 Docisk kabli zasilajgcych

Zabezpieczenie przed kontaktem

Izolator kabla 11 pomiedzy kablami

Przelotka kabla, srednica otworu 25,3 mm 4 Uszc;elmeme przelotowe kabla
sterujgcego

IPOO: Touch protection shield 1 Avoiding contact with live parts

IPOO: M4x8 screw 2 Fixing the touch protection shield

Tab. 9. Zawartos$¢ torby z akcesoriami, MR8

2.3.6 Rozmiar MR9

Element

llos¢é Przeznaczenie

Sruba M4x16

3 Sruby dociskéw kabli sterujgcych

Plytka uziemiajaca kabla sterujgcego

3 Uziemienie kabla sterujacego

Ucha na kable KP40

5 Docisk kabli zasilajgcych

Zabezpieczenie przed kontaktem

Izolator kabla 10 pomiedzy kablami

Przelotka kabla, srednica otworu 25,3 mm 4 Uszc;elnlenle przelotowe kabla
sterujgcego

IP0O0: Touch protection shield 1 Avoiding contact with live parts

IPO0: M4x8 screw 2 Fixing the touch protection shield

Tab. 10. Zawartos¢ torby z akcesoriami, MR9
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24 Nalepka ,,Produkt zmodyfikowany”

Mata plastikowa torebka (bedaca czescig dostawy) zawiera srebrng nalepke Product modified
(Produkt zmodyfikowany). Stuzy ona do powiadomienia pracownikéw serwisu o modyfikacjach
wprowadzonych w napedzie. W celu unikniecia zgubienia nalepke nalezy przyklei¢ z boku
obudowy napedu. W przypadku modyfikacji napedu w przysztosci nalezy oznaczy¢ te zmiane
na nalepce.

Product modified

9004.emf

Rys. 3. Nalepka ,Produkt zmodyfikowany”
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3. Montaz

Naped nalezy zamocowa¢ w pozycji pionowej na $cianie lub na tylnej ptycie boksu. Nalezy
upewnic sie, ze ptaszczyzna montazu jest stosunkowo rowna.

Naped powinien zosta¢ zamontowany przy uzyciu czterech wkretéw (lub srub w zaleznosci od
wielkosci urzadzenia).

3.1 Wymiary

128

7 190
27 100

313
328

100 9080.emf

Rys. 4. Wymiary urzgdzenia SmartDrive, MR4
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*Opcjonalne otwory montazowe (do wymiany NX)
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Rys. 5. Wymiary urzadzenia SmartDrive, MR5

229

195
148
29
0155
Yh :;
[ ] []
———
o~ —
| &
0| v
[ ] [ ]
9 148

P21

P40 @33 @40

l\_
3
025 @025
\ IP54”
2 N
(D .

9082.emf

Rys. 6. Wymiary urzadzenia SmartDrive, MR6
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Rys. 7. Wymiary urzgdzenia SmartDrive, MR7
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Rys. 8. Wymiary urzadzenia SmartDrive, MR8 IP21 | IP54
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Rys. 9. Wymiary urzadzenia SmartDrive, MR9 IP21 i IP54
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3.2 Chtodzenie

Podczas pracy napedy generuja ciepto i sg chtodzone powietrzem z wentylatora. Nalezy zatem
pozostawi¢ nad i pod napedem odpowiednig ilos¢ wolnego miejsca, aby umozliwi¢ cyrkulacje
powietrza wystarczajacq do chiodzenia. Okreslone czynnosci konserwacyjne réwniez wyma-
gaja odpowiedniej ilosci wolnego miejsca.

Nalezy sie upewnié¢, ze temperatura powietrza chtodzgcego nie przekracza maksymalnej
dopuszczalnej temperatury otoczenia przemiennika.

: B Vi preeswitinm] |
& + & N 3 Typ AlB | cl|oD
5 B MR4 20 | 20 | 100 | 50
T MR5 20 | 20 | 120 60
= L MR6 20 | 20 | 160 | 80
|| DR | g MR7 20 | 20 | 250 | 100
e F--- ot e >E MR8 20 20 | 300 | 150
A Al o MR9 20 | 20 | 350 | 200
E i i *. Minimalny przeswit A i B dla
: ' napedow z obudowg o stopniu
! E E ochrony IP54 wynosi 0 mm.
| o raessewn Tab. 11. Minimalny odstep wokdt napedu

9013.emf

Rys. 10. Przestrzert montazowa

A = wolna przestrzen wokot przemiennika (patrz takze: B)

B = odlegtos¢ miedzy napedami lub od napedu do $ciany szafki
C = wolna przestrzen nad napedem

D = wolna przestrzen pod napedem



Honeywell < 19

MONTAZ

ezJjaimod Joiye)eQ

BOK

9014.emf

Nalezy zauwazy¢, ze jezeli zamontowano kilka urza-
dzeh nad soba, wtedy wymagana wolna przestrzen to
C + D (patrz Rys. 11). Ponadto powietrze wylotowe
uzywane do chtodzenia dolnego urzadzenia musi by¢
skierowane z dala od wlotu powietrza gérnego urza-
dzenia za pomocg np. metalowej ptytki przymocowa-
nej do sciany szafki pomiedzy napedami, w sposéb
przedstawiony na

Rys. 11.

Rys. 11. Odstep instalacyjny, gdy napedy

sq zamontowane jeden nad drugim

Minimainy obieg

Typ powietrza chtodzacego
[m3/h]
MR4 45
MR5 75
MR6 190
MR7 185
MR8 335
MR9 621

Tab. 12. Konieczna ilo$¢ powietrza chtodzacego
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4. OKABLOWANIE ZASILANIA

Kable zasilajgce sg podtaczone do zaciskéw L1, L2 i L3, a kable silnikowe do zaciskéw ozna-
czonych U, V i W. Zobacz gtéwny schemat potaczen na Rys. 12. Tab. 13 zawiera réwniez
zalecenia, dotyczace kabli dla réznych pozioméw EMC.

Panel

sterujacy
]

|-

Sterowanie

I

Zasilacz ~. .

1
O l + l l 9216.emf
a (@]

()]

Rys. 12. Gtdwny schemat potaczen

Nalezy stosowac kable o wytrzymatosci cieplnej wynoszacej przynajmniej +,70°C. Kable
i bezpieczniki powinny by¢ dobrane zgodnie z znamionowym pragdem WYJSCIOWYM prze-
miennika czestotliwosci, podanym na tabliczce znamionowe;j.

Poziomy EMC
Zgodnie z norma EN 61800-3 (2004)

Kabel zasilajacy 1 1 1
Kabel silnikowy 3* 2 2
Kabel sterujacy 4 4 4

Tab. 13. Rodzaje kabli wymagane w celu zapewnienia zgodnosci z normami

1 = Kabel zasilajgcy przeznaczony do instalacji statej, dla okreslonego napiecia zasilajgcego.
Nie jest wymagany kabel ekranowany. (Zalecane kable to MCMK lub podobne).

2 = Symetryczny kabel zasilajgcy wyposazony w koncentryczny przewdd ochronny,
przeznaczony dla okreslonego napiecia zasilajgcego. (Zalecane kable to MCMK lub
podobne). Patrz Rys. 13.
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3 = Symetryczny kabel zasilajacy wyposazony w zwarty ekran o niskiej impedanciji,
przeznaczony dla okreslonego napiecia zasilajgcego. [Zalecane kable to MCCMK,
EMCMK lub podobne; zalecana impedancja przejsciowa kabla (1-30 MHz) maks.
100 ohm/m]. Patrz Rys. 13.

*Dla spetnienia wymagan klasy C2, konieczne jest zastosowanie po stronie silnika
dfawnicy kablowej z uziemieniem na obwodzie 360°.

4 = Kabel zasilajgcy ostoniety gesto splecionym ekranem o niskiej impedanciji (kable
JAMAK, SAB/OZCuY-O lub podobne).

Przewod PE

Przewdd PE i ekran

i ekran

Ekran

9007.emf

Rys. 13.

UWAGA: Wymagania EMC sg spetnione przy fabrycznych ustawieniach czestotliwosci kluc-
zowania (wszystkie wielkosci).

UWAGA: Jezeli pomiedzy przemiennikiem i silnikiem zainstalowano wytgcznik bezpieczenstwa,
nalezy zapewnic ciggtos¢ ekranéw EMC na catej dtugosci kabla silnikowego.

4.1 Normy UL dotyczace okablowania

Aby spetni¢ wymagania UL (Underwriters Laboratories), nalezy stosowac¢ zatwierdzony przez
UL miedziany kabel o minimalnej odpornosci termicznej +60/75°C. Nalezy stosowaé tylko
przewody klasy 1.

Przemienniki SmartDrive moga by¢ instalowane w sieciach dostarczajgcych prad symetryczny
o natezeniu nie wiekszym niz 100 000 A wartosci skutecznej i maksymalnym napieciu 600 V.
411 Wymiary i dobér kabli

Tab. 14 przedstawia minimalne wymiary kabli Cu/Al oraz odpowiednie rozmiary
bezpiecznikéw. Zalecane sg bezpieczniki typu gG/gL.

Niniejsze instrukcje dotyczg wytacznie przypadkow, w ktorych jeden silnik jest potaczony
z przemiennikiem czestotliwosci jednym kablem. W pozostatych przypadkach nalezy sie skon-
taktowaé z producentem w celu uzyskania dalszych informacji.


http://www.ul.com/
http://www.ul.com/
http://www.google.fi/
http://www.google.fi/
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4111 Dobér kabli i bezpiecznikéw, wielkosci mechaniczne od MR4 do MR6

Zalecane sa bezpieczniki typu gG/gL (IEC 60269-1) lub klasy T (UL i CSA). Napiecie znamio-
nowe bezpiecznika nalezy dobraé odpowiednio do sieci zasilajgcej. Ostatecznie wybrane ele-
menty powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, warunkami instalacji kabli

oraz danymi technicznymi kabli. Nie nalezy stosowac¢ bezpiecznikow wiekszych niz zalecane,
przedstawione ponize;j.

Nalezy sprawdzi¢, czy czas pracy bezpiecznika jest krotszy niz 0,4 sekundy. Czas pracy zalezy
od typu zastosowanego bezpiecznika oraz impedancji obwodu zasilania. W celu uzyskania
szybszych bezpiecznikéw nalezy skontaktowac sie z fabryka. Honeywell oferuje réwniez zale-
cenia dotyczace szybkich bezpiecznikow z serii J (UL i CSA), aR (UL, IEC 60269-4) oraz gS
(IEC 60269-4).

Wymiary zaciskéw

Bezpie- Kabel kablowych
cznik zasilajacy - -
(gGlgL) | i silnikowy Zacisk Zacisk
[A] Cu [mmz] zasilania | uziemienia
[mm2] [mm2]
230 P55-230 P75 |3,7-4,8 " 1-6 drut
400 1P1-400 1P5 [3,4-4.8 6 371,5+1,5 1-4 linka 1-6
230 1P1-230 1P5 |6,6-8,0 N 1-6 drut
MR4 400 2P2-400 3P0 [5,6-8,0 10 371,5+1,5 1-4 linka 1-6
230 2P2-230 3P0 |11-12,5 N 1-6 drut
400 4P0-400 5P5 [9,6-12,0 16 372,5+2,5 1-4 linka 1-6
230 4P0 18,0 .
400 7P5 16.0 20 3*6+6 1-10 Cu 1-10
230 5P5 24,0 "
MR5 400 11P 230 25 3*6+6 1-10 Cu 1-10
230 7P5 *
400 15P 31,0 32 3*10+10 1-10 Cu 1-10
400 18P 38,0 40 3*10+10 2,5-50 Cu/Al |2,5-35
230 11P 48,0 3*16+16 (Cu)
MR6 |400 22P 46.0 50 3+25+16 (Al) | 2000 CU/AI 12,5-35
230 15P 62,0 3*25+16 (Cu)
400 30P 61.0 63 3435410 (Al) | 20700 CW/AI 12,5-35

Tab. 14. Dobér kabli i bezpiecznikéw (od MR4 do MR6)

Wymiarowanie kabli opiera sie na kryteriach miedzynarodowej normy IEC60364-5-52: kable musza byé
izolowane PCW; maks. temperatura otoczenia +30°C, maks. temperatura powierzchni kabla +70°C; nalezy
stosowac wytgcznie kable z koncentrycznym ekranem miedziowym; maks. liczba kabli rownolegtych: 9.
W przypadku stosowania kabli rownolegtych NALEZY JEDNAK PAMIETAC, Zze konieczne jest spet-
nienie wymogow dotyczacych powierzchni przekroju i maksymalnej liczby kabili.

W celu uzyskania istotnych informacji dotyczacych wymogdéw przewodu uziemiajgcego nalezy zapoznaé
sie z rozdziatem Uziemienie oraz zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ doziemnych odpowiedniej normy.

Informacje dotyczace wspotczynnikéw korekcji dla kazdej temperatury dostepne sg w normie miedzynaro-
dowej IEC60364-5-52.
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41.1.2 Dobér kabli i bezpiecznikéw, wielkosci mechaniczne od MR7 do MR9

Zalecane sa bezpieczniki typu gG/gL (IEC 60269-1) lub klasy T (UL i CSA). Napiecie znamio-
nowe bezpiecznika nalezy dobraé odpowiednio do sieci zasilajgcej. Ostatecznie wybrane ele-
menty powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, warunkami instalacji kabli oraz danymi
technicznymi kabli. Nie nalezy stosowac bezpiecznikdw wiekszych niz zalecane, przedstawio-
ne ponizej.

Nalezy sprawdzi¢, czy czas pracy bezpiecznika jest krotszy niz 0,4 sekundy. Czas pracy zalezy
od typu zastosowanego bezpiecznika oraz impedancji obwodu zasilania. W celu uzyskania
szybszych bezpiecznikéw nalezy skontaktowac sie z fabryka. Honeywell oferuje réwniez zale-
cenia dotyczace szybkich bezpiecznikow z serii J (UL i CSA), aR (UL, IEC 60269-4) oraz gS
(IEC 60269-4).

Wymiary zaciskéw
Kabel kablowych
zasilajacy
i silnikowy
Cu [mm?]

Bezpiecznik
(9G/gL)

Zacisk
uziemienia
[mm?]

Zacisk
zasilania
[mm?]

[A]

230 18P |75,0 3*35+16 (Cu)
400 37P (72,0 80 3*50+16 (Al) 6-70 Cu/Al 6-70
230 22P (88,0 3*35+16 (Cu)
MR7 400 45P |87.0 100 370+21 (Al) 6—70 Cu/Al 6-70
230 30P [105,0 3*50+25 (Cu)
400 55P |105,0 125 3*70+21 (Al) 6-70 Cu/Al 6-70
230 37P [143,0 160 3*70+35 (Cu) Sruba o rozmia- |$ruba o roz-
400 75P |140,0 3*95+29 (Al) rze M8 miarze M8
MRS 230 45P (170,0 200 3*95+50 (Cu) sruba o rozmia- |$ruba o roz-
400 90P |170,0 3*150+41 (Al)  |rze M8 miarze M8
230 55P |208,0 250 3*120+70 (Cu) |Sruba o rozmia- |$ruba o roz-
400 110 |205,0 3*185+57 (Al) |rze M8 miarze M8
230 75P |261,0 315 3*185+95 (Cu) |Sruba o rozmia- |$ruba o roz-
MRS 400 132 |261,0 2*3*120+41 (Al) {rze M8 miarze M8
230 90P (310,0 350 2*3*95+50 (Cu) |$ruba o rozmia-|$ruba o roz-
400 160 |310,0 2*3*120+41 (Al) {rze M8 miarze M8

Tab. 15. Dobdr kabli i bezpiecznikéw

Wymiary kabli sg oparte na kryteriach miedzynarodowej normy IEC 60364-5-52: kable musza by¢ izolowa-
ne PCW; maks. temperatura otoczenia +30°C, maks. temperatura powierzchni kabla +70°C; nalezy stoso-
wac wytgcznie kable z koncentrycznym ekranem miedziowym; maks. liczba kabli rownolegtych: 9.

W przypadku stosowania kabli rownolegtych NALEZY JEDNAK PAMIETAC, Zze konieczne jest spet-
nienie wymogow dotyczacych powierzchni przekroju i maksymalnej liczby kabili.

Wazne informacje na temat wymogéw dotyczacych przewodu uziemiajgcego mozna znalez¢ w rozdziale
Uziemienie oraz zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ doziemnych odpowiedniej normy.

Informacje na temat wspdtczynnika korekcji dla réznych wartosci temperatury znajdujg sie
w miedzynarodowej normie IEC 60364-5-52.
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41.1.3 Dobér kabli i bezpiecznikéw, wielkosci mechaniczne od MR4 do MR6,

Ameryka Pétnocna

Zalecane sa bezpieczniki typu gG/gL (IEC 60269-1) lub klasy T (UL i CSA). Napiecie znamio-
nowe bezpiecznika nalezy dobraé¢ odpowiednio do sieci zasilajgcej. Ostatecznie wybrane ele-
menty powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, warunkami instalacji kabli oraz danymi
technicznymi kabli. Nie nalezy stosowac bezpiecznikow wiekszych niz zalecane, przedstawio-
ne ponizej.

Nalezy sprawdzi¢, czy czas pracy bezpiecznika jest krotszy niz 0,4 sekundy. Czas pracy zalezy
od typu zastosowanego bezpiecznika oraz impedancji obwodu zasilania. W celu uzyskania
szybszych bezpiecznikow nalezy skontaktowac sie z fabryka. Honeywell oferuje rowniez zale-
cenia dotyczace szybkich bezpiecznikow z serii J (UL i CSA), aR (UL, IEC 60269-4) oraz gS
(IEC 60269-4).

Bezpiecznik| Kabel zasilajacy, | WWYymiary zaciskow kablowych

(klasa T) silnikowy i Zacisk Zacisk
[A] uziemiajacy Cu zasilania uziemienia
230 P55 |3,7
400 1P1 |3.4 6 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
230 P75 48 |6 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
400 1P5
‘2188 ;ﬁ; g’g 10 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
MR4 ’
230 1P5
400 3P0 8,0 (10 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
230 2P2 |11,0
400 4P0 9.6 15 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
230 3P0 |12,5
400 5P5 |12.0 20 AWG14 AWG24-AWG10 |[AWG17-AWG10
230 4P0 |18,0
200 7P5 |16.0 |25 AWG10 AWG20-AWG5 |AWG17-AWGS
230 5P5 24,0
MR5 400 11P [23.0 30 AWG10 AWG20-AWG5 |AWG17-AWGS
230 7P5
400 15P 31,0 |40 AWGS AWG20-AWG5 |AWG17-AWGS
400 18P |38,0 |50 AWG4 AWG13-AWG0 |AWG13-AWG2
230 11P |48,0
MR 1400 22P 1460 |60 AWG4 AWG13-AWGO |AWG13-AWG2
230 15P |62.0
" o AWG4 AWG13-AW AWG13-AWG2
400 30P"|61,0 |%° G G13-AWGO |AWG13-AWG

*

. Modele 460 V wymagaija drutu klasy temperaturowej 90 stopni w celu spetnienia wymogdéw normy UL.

Tab. 16. Dobor kabli i bezpiecznikéw (od MR4 do MR6)

Wymiary kabli sg oparte na kryteriach normy Underwriters Laboratories UL 508C: kable muszg by¢ izolo-
wane PCW; maks. temperatura otoczenia +30°C, maks. temperatura powierzchni kabla +70°C; nalezy sto-
sowac wytacznie kable z koncentrycznym ekranem miedziowym; maks. liczba kabli rownolegtych: 9.

W przypadku stosowania kabli rownolegtych NALEZY JEDNAK PAMIETAC, Ze konieczne jest spet-
nienie wymogow dotyczacych powierzchni przekroju i maksymalnej liczby kabli.

Wazne informacje na temat wymogow dotyczacych przewodu uziemiajagcego mozna znalez¢ w normie Un-
derwriters Laboratories UL 508C.
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Informacje na temat wspdtczynnika korekcji dla réznych wartosci temperatury znajdujg sie w instrukcjach
normy Underwriters Laboratories UL 508C.

41.1.4 Dobor kabli i bezpiecznikow, wielkosci mechaniczne od MR7 do MR,
Ameryka Péinocna

Zalecane sa bezpieczniki typu gG/gL (IEC 60269-1) lub klasy T (UL i CSA). Napiecie znamio-
nowe bezpiecznika nalezy dobraé odpowiednio do sieci zasilajgcej. Ostatecznie wybrane ele-
menty powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami, warunkami instalacji kabli oraz danymi
technicznymi kabli. Nie nalezy stosowac bezpiecznikdw wiekszych niz zalecane, przedstawio-
ne ponizej.

Nalezy sprawdzi¢, czy czas pracy bezpiecznika jest kréotszy niz 0,4 sekundy. Czas pracy zalezy
od typu zastosowanego bezpiecznika oraz impedancji obwodu zasilania. W celu uzyskania
szybszych bezpiecznikéw nalezy skontaktowac sie z fabryka. Honeywell oferuje réwniez zale-
cenia dotyczace szybkich bezpiecznikow z serii J (UL i CSA), aR (UL, IEC 60269-4) oraz gS
(IEC 60269-4).

Bezpiecznik| Kabel zasilajacy,| Wymiary zaciskow kablowych

I

[A] (klasa T) silnikowy i Zacisk Zacisk
[A] uziemiajacy Cu zasilania uziemienia
230 18P|75,0
400 37P|72.0 100 AWG2 AWG9-AWG2/0 |AWG9-AWG2/0
230 22P|88,0
MR7 400 45P|87.0 110 AWGH1 AWG9-AWG2/0 |AWG9-AWG2/0
230 30P1 4 h5 01150 AWG1/0 AWGI-AWG2/0 |AWGI-AWG2/0
400 55P
230 37P|143,0 _ _
400 75P|140.0 200 AWG3/0 AWG1-350 kemil | AWG1-350 kemil
MR8 230 45P 170,0(225 250 kemil AWG1-350 kemil AWG1-350 kemil
400 90P
230 55P|208,0 . , .
400 110 |205.0 250 350 kemil AWG1-350 kemil AWG1-350 kemil
42188 :g; 261,0(350 2*250 kemil AWG1-350 kemil AWG1-350 kemil
MR9
42188 ?g(F)) 310,0(400 2*350 kemil AWG1-350 kemil AWG1-350 kemil

Tab. 17. Dobér kabli i bezpiecznikéw (od MR7 do MR9)

Wymiary kabli sg oparte na kryteriach normy Underwriters Laboratories UL 508C: kable muszg by¢ izolo-
wane PCW; maks. temperatura otoczenia +30°C, maks. temperatura powierzchni kabla +70°C; nalezy sto-
sowac wylgcznie kable z koncentrycznym ekranem miedziowym; maks. liczba kabli rownolegtych: 9.

W przypadku stosowania kabli rownoleglych NALEZY JEDNAK PAMIETAC, Ze konieczne jest spel-
nienie wymogdw dotyczgcych powierzchni przekroju i maksymalnej liczby kabli.

Wazne informacje na temat wymogow dotyczacych przewodu uziemiajagcego mozna znalez¢ w normie Un-
derwriters Laboratories UL 508C.

Informacje na temat wspdtczynnika korekciji dla réznych warto$ci temperatury znajdujq sie w instrukcjach
normy Underwriters Laboratories UL 508C.
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4.2

Instalacja kabli

Przed rozpoczeciem nalezy upewni¢ sie, ze zaden z podzespotéw napedu nie znajduje
sie pod napieciem. Nalezy doktadnie przeczytaé ostrzezenia w rozdziale 1.

Kable silnikowe powinny by¢ utozone w odpowiedniej odlegtosci od wszystkich
pozostatych kabli.

Nalezy unikac ktadzenia kabli silnikowych réwnolegle do innych kabli.

Jesli kable silnikowe biegng réwnolegle do innych kabli, nalezy zachowa¢ miedzy nimi
minimalny dystans, podany w tabeli ponize;.

Dystans miedzy Kabel
kablami, [m] ekranowany, [m]

0,3 <50

1,0 <200

Podane wielkosci dotyczg takze odlegtosci pomiedzy kablami silnikowymi a kablami
syghatowymi innych systemow.

Maksymalna dtugos$c¢ kabli silnikowych (ekranowanych) to 100 m (MR4), 150 m (MR5
i MR6) oraz 200 m (MR7 do MR9).

Kable silnikowe powinny sie krzyzowac¢ z innymi kablami pod katem prostym.

W razie koniecznosci wykonania préb izolacji kabli — patrz rozdziat Kontrola stanu
izolacji kabla silnikowego oraz silnika.

Rozpocznij instalacje kabli zgodnie z ponizszymi instrukcjami:
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4.2.1

Wielkosci mechaniczne od MR4 do MR7

Zdejmij izolacje z kabli silnikowych oraz zasilajgcych zgodnie z ponizszymi
wskazéwkami.

D1

Przewdd uziemiajacy
B1
ZASILANIE

Przewdd uziemiajacy

m~_

SILNIK

D2

9019.emf

Rys. 14. Zdejmowanie izolacji z kabli

MR4 |15 35 10 20 7 35
MRS5S (20 40 10 30 10 40
MR6 (20 90 15 60 15 60
MR7 |20 80 20 80 20 80

Pozostawi¢
mozliwie
najkrotsze

Tab. 18. Diugosc¢ zdejmowanej izolacji [mm]
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Otwoérz pokrywe przemiennika czestotliwosci.

9051.emf

2

Rys. 15.

Odkre¢ wkrety z ptytki ochronnej kabla. Nie otwieraj pokrywy modutu

zasilajgcego!

9022.emf

3

Rys. 16.
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W6z przelotki kablowe (dostarczane w zestawie) do otwordw w ptytce wejsciowej
4 kabla (dostarczanej w zestawie) zgodnie z rysunkiem (gérne rysunki — wersja UE,
dolne — wersja USA).

Rys. 17.

*  Wsun kable — kabel zasilajgcy, kabel silnikowy oraz opcjonalny kabel
hamowania — w otwory ptyty wejsciowej kabli.

* Nastepnie przetnij gumowe przelotki, aby przetozy¢ przez nie kable. Jezeli
przelotki zagng sie do wewnatrz podczas wkfadania kabla, wystarczy cofngé
nieznacznie kabel, aby je wyprostowac.

* Nie nalezy przecinac¢ przelotek szerzej, niz jest to wymagane dla uzywanych

5 kabli.

WAZNA UWAGA DOTYCZACA INSTALACJI IP54:

W celu spetnienia wymogow klasy obudowy IP54 potgczenie pomiedzy przelotkg
i kablem musi by¢ szczelne. Dlatego tez pierwszg cze$¢ kabla nalezy wyprowa-
dzi¢ z przelotki prosto, a dopiero nastepnie pozwoli¢ na jego zagiecie. Jezeli nie
jest to mozliwe, szczelnos$¢ potgczenia musi by¢é zapewniona za pomocg tasmy
izolacyjnej lub wigzania do kabli.
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9217.emf
Rys. 18.
Odtacz dociski kabli i dociski uziemiajace (Rys. 19), a nastepnie umies¢ ptyte
6 wejsciowg kabli z kablami znajdujacymi sie w rowku na obudowie napedu
(Rys. 20).

9024.emf

Rys. 19.
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9218.emf

Rys. 20.

Podiacz kable (patrz Rys. 14 i Rys. 18) bez izolacji, jak pokazano na Rys. 21.
» QOdston ekran trzech kabli, aby wykonac¢ potaczenie 360 stopni
z dociskiem kablowym (1).
* Podtacz przewody (fazowe) zasilania, kable rezystora hamowania i silnika

7 do odpowiednich zaciskéw (2).

» Z pozostatej czesci ekranu trzech kabli utworz konektory i wykonaj
pofaczenie uziemiajgce z dociskiem, jak pokazano na Rys. 21 (3).
Konektory nalezy wykona¢ wystarczajgco dtugie, aby mozna nimi
dosiegnag¢ zacisku i przymocowac je do niego, ale nie dtuzsze.

9049.emf

Aoelejisez 1aqey U:
Amoxiuyis laqex[[

Rys. 21.
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Momenty dokrecania zaciskéw kablowych:

Moment dokrecania Moment Moment dokrecania
[Nm]/[Ib-in] dokrecania [Nm]/ [Nm]/[Ib-in]
Zaciski zasilania [Ib-in] Dociski Koncowki

i silnika uziemiajace EMC uziemiajace

230 P55-230 3P0
MR4 |00 p1_s00 aps |05-0.6 |45-53 |15 13,3 2,0 17,7

230 4P0-230 7P5
MR5 |00 7nr 400 15p |12-15 [10.6-133 |15 13,3 2,0 17,7

230 11P—230 15P
MRE |400 18P—400 30P |1° 88,5 15 133 20  |177

230 18P-230 30P « . * *
MR7 400 37P—400 55p |8/15 70,8/132,8%1,5 13,3 8/15 70,8/132,8

. Dociski kabli (np. koncéwki cisnieniowe Ouneva)

*

Tab. 19. Momenty dokrecania $rub zaciskéw kablowych
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Sprawdz potgczenie kabla uziemiajacego z silnikiem oraz zaciskéw napedu
oznaczonych symbolem

8 UWAGA: Wymagane sg dwa przewody ochronne zgodnie z normg,

EN 61800-5-1. Patrz Rys. 22 i rozdziat Uziemienie oraz zabezpieczenie przed
skutkami zwar¢ doziemnych. Uzyj sruby o rozmiarze M5 i dokre¢ jg z momentem
2,0 Nm (17,7 Ib-in).

9219.emf

Rys. 22. Dodatkowy przewdd ochronny

9 Ponownie zamocuj ptyte ochronng kabli (Rys. 23) i pokrywe napedu.

9220.emf

Rys. 23. Ponowny montaz elementdéw pokrywy
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4.2.2 Wielkosci mechaniczne MR8 i MR9

1 Zdejmij izolacje z kabli silnikowych oraz zasilajgcych zgodnie z ponizszymi
wskazéwkami.

Al

B1

Przewdd uziemiajacy

|

ZASILANIE

D1

W

I'I']\

Przewdd uziemiajacy

SILNIK

=

R A

D2

9019.emf

Rys. 24.Zdejmowanie izolacji z kabli

Wielkos¢é
mechaniczna
MRS 40 180 25 300 25 300
MR9 40 180 25 300 25 300

Pozostawic¢
mozliwie
najkrotsze

Tab. 20. Dtugos¢ zdejmowanej izolacji [mm]
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2

Wytacznie MR9: Zdejmij gtéwng pokrywe przemiennika czestotliwosci.

9046.emf

Rys. 25.

Zdejmij pokrywe kabli (1) i ptytke mocujaca kabli (2).

oL

J . #% % Ik )
= I M4x8 3 -

M tof mJV
9028.emf

Rys. 26. Zdejmowanie pokrywy kabli oraz ptyty montazu kabli (MR8).




OKABLOWANIE ZASILANIA Honeywell ¢ 36

M5x 10

9041.emf

Rys. 27. Zdejmowanie pokrywy kabli oraz ptyty montazu kabli (MR9).

4 Wyltacznie MR9: Poluzuj wkrety i zdejmij ptytke uszczelniajgca.

M4x8

9048.emf

Rys. 28.
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5  ||zdejmij ptyte ostony EMC.

[e—
&
| feeo® o

S

M4x8 Y] 9 S 8 i w II o - ofo - o
. ! krzydetkowe | yulll Bandly
@ ‘ @ @
M5 @ AR R EE
o el o A ’ i ']3 s
- h .
BB W il X i
L] g o o o MR9 °
—_ T ~ T~ c ) ) -
: : ) [ = .
U MR8 ... —
9026.emf
Rys. 29.

6 Znajdz zaciski. ZWROC UWAGE na nietypowe rozmieszczenie zaciskdw kabli
silnika w modelu MR8!

o
o
MR9
0
0
Q
o
0
0
® O OO - ©
0
(=] [=) [=)
. - :
®
+ ®
@ & e 8 8 g8 g

==
=
ko)
b
ko)
g\
~=

9027.emf

Rys. 30.
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Obetnij gumowe przelotki, aby utworzyé otwory do przeprowadzenia kabli.
7 Jesli przelotka zwinie sie podczas wktadania kabla, cofnij nieco kabel, aby

ja wyprostowac. Otwoér w przelotce nie powinien by¢ wiekszy niz wymiary stoso-
wanych kabli.

9030.emf

Rys. 31.

Place the grommet with the cable so that the frame end plate fits in the groove
on the grommet, see Rys. 32.

W celu spetnienia wymogow dla obudowy o stopniu ochrony IP54 potgczenie
8 miedzy przelotkg i kablem musi by¢ sciste. Dlatego przed zagieciem kabla
nalezy poprowadzi¢ jego maty odcinek prosto przez przelotke. Jedli nie jest to
mozliwe, nalezy zapewnic Scistos¢ potaczenia za pomoca tasmy izolacyjnej albo
opaski kablowej. Jako przyktad — patrz Rys. 18.

:

@
,‘\/

1
f

i
I
I
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9 Jezeli uzywane sg grube kable, wsun izolacje kabla pomiedzy zaciski, aby unik-
na¢ kontaktu miedzy kablami.

9032.emf

Rys. 33.

Podtacz odizolowane kable, jak pokazano na Rys. 24.

* Podtacz przewody (fazowe) zasilania, kable rezystora hamowania i silnika
do odpowiednich zaciskéw (a).
1 0 » Z pozostatej czesci ekranu utwérz konektory i wykonaj potaczenie
uziemiajgce, jak pokazano na Rys. 34 (b), wykorzystujac docisk z torebki

z akcesoriami.

+ UWAGA: W przypadku stosowania kilku kabli na jednym zigczu zwrdé
uwage na wzajemne utozenie kohcowek kabla. Patrz Rys. 35 ponize;j.

9222.emf

Rys. 34.
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Ztacze

Koncdowka Koncowka
kabla kabla

9015.emf

Rys. 35. Umieszczanie dwoch kornicowek kabla jedna na drugiej

Momenty dokrecania zaciskow kablowych:

Moment
dokrecania
[Nm]/[Ib-in]

Dociski
uziemiajace

EMC

Moment
dokrecania
[Nm]/[Ib-in]

Koncowki
uziemiajace

Moment
dokrecania

Wielkos¢é !
mechaniczna [Nm]/[Ib-in]

Zaciskizasilania
i silnika

230 37P-230 55P . N
MR8 1,400 75P—400 110 |20/40 |177/354711,5 1133 120 177
230 75P—230 90P - -
MRI 1400 132-400 160 |20/407|177/354711,5 1133 120 177

*.  Koncéwki zaciskowe (np. zaciski kablowe Ouneva)

Tab. 21. Momenty dokrecania $rub zaciskow kablowych
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11

Odston ekran wszystkich trzech kabli, aby wykonac¢ potaczenie 360 stopni

z dociskiem kablowym.

12

Zamocuj ponownie pierwszg ptyte ostony EMC (patrz Rys. 30), a nastepnie ptyte

uszczelniajgcq dla modelu MR9 (patrz Rys. 29).

13

Nastepnie zamocuj ponownie ptyte montazu kabli i pokrywe kabli.

9034.emf
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1 4 Wytacznie MR9: Zal6z teraz ponownie gtéwng pokrywe (o ile nie chcesz
wczesniej wykonac¢ potaczen sterujacych).

9047.emf

Rys. 38.

Sprawdz potgczenie kabla uziemiajgcego z silnikiem i zaciskami przemiennika
czestotliwosci oznaczonymi symbolem

UWAGA: Zgodnie ze standardem EN61800-5-1 wymagane sg dwa przewody
1 5 ochronne. Patrz rozdziat Uziemienie oraz zabezpieczenie przed skutkami zwaré
doziemnych.

Podtgcz przewdd ochronny za pomocg koncéwki kabla i wkretu M8 (dotgczony
w torebce z akcesoriami) do jednego ze ztaczy, jak pokazano na Rys. 39.
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9045.emf

Rys. 39.
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4.3 Instalacja w sieci trojkat uziemiony

Uziemienie w sieci trojkat uziemiony jest mozliwe dla napeddéw o wielkosciach od 72 A do
310 A przy napieciu 380...480 Viod 75 A do 310 A przy napieciu 208...240 V.

W takim przypadku klasa ochrony EMC musi zosta¢ zmieniona do klasy C4, postepujac
zgodnie z instrukcjami przedstawionymi w rozdziale 6.3 niniejszej instrukcji.

Uziemienie w sieci trojkat uziemiony jest niedopuszczalne dla napedow o wielkosciach od
3,4 A do 61 A przy napieciu 380...480 Vi od 3,7 A do 62 A przy napieciu 208...240 V.
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5. Modut sterujacy

Modut sterujacy napedu zawiera karte sterujgca oraz karty dodatkowe (opcjonalne) potaczone
Z gniazdami karty sterujace;j.

P— Potozenie istotnych komponentéw modutu

[ — | K
[ | sterujacego:
.j | —
1~ T \‘\‘\ Vi 1 =Zaciski sterujace karty sterujacej
1N 1B 2 =Zaciski ptyty przekaznika

|

I
b

lip

‘ 3 =Karty opcjonalne

ll....-..’

:

“ay,
-
L

‘IIIIIIIII>

il

3

9058.emf

Rys. 40. Potozenie komponentow modutu sterujgcego

Modut sterujacy napedu dostarczony z fabryki zawiera standardowy interfejs sterujacy —
zaciski karty sterujgcej oraz ptyte przekaznika. Na nastepnych stronach przedstawiono
rozmieszczenie zaciskow sterujgcych we/wy i zaciskdw przekaznika, ogélny schemat
okablowania oraz opisy sygnatéw kontrolnych.

Karta sterujgca moze by¢ zasilana z zewnatrz (+24 VDC, 100 mA, +10%) poprzez podtgczenie
zewnetrznego Zrodta zasilania do zacisku nr 30; patrz str. 48. Taka wartos¢ napiecia jest
wystarczajgca do konfiguracji parametréw oraz utrzymania modutu sterujacego w stanie
aktywnosci. Nalezy jednak odnotowac, ze nie jest dostepna funkcja wykonywania pomiaréw
w obwodzie gtéwnym (np. napiecia na szynie pradu statego, temperatury modutu), jesli
zasilanie nie jest podtaczone.
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5.1 Okablowanie modutu sterujacego

Podstawowe potgczenia modutu sterujgcego przedstawia Rys. 41 ponizej. Karta sterujaca
jest wyposazona w 30 statych zaciskow sterujgcych we/wy. Opisy wszystkich sygnatow
przedstawiono w Tab. 23 i 24.

[21 22 23] [24 25 26] [28 29]
QOO |OO0C| OO

[12 13 14 15 16 17 18 19 30 A B |
OCOO0OOOO0OOCOOO
[1 2 3 45 6 7 8 9 10 11
OCOOOO0O0OOCOOO

Podstawowe zaciski sterujace

QO52.ermF

Rys. 41.

5.1.1 Wymiary kabli sterujacych

Jako kable sterujgce nalezy zastosowac ekranowane kable wielozytowe o przekroju co
najmniej 0,5 mm?; patrz Tab. 13. Maksymalny przekréj przewodu zaciskowego wynosi 2,5 mm?
dla zacisku przekaznikowego i innych zaciskow.

Momenty dokrecania zaciskow karty sterujacej i przekaznikowej mozna znalez¢é w Tab. 22
ponize;.

Moment dokrecania

Sruba zaciskowa

Wszystkie zaciski
we/wy i przekaznikowe 0,5 4,5
(Sruba M3)

Tab. 22. Momenty dokrecania kabla sterujgcego



MoDUL STERUJACY Honeywell - 48

51.2 Zaciski sterujace i przetaczniki DIP

Ponizej opisano zaciski standardowej karty we/wy oraz ptyty przekaznika. Wiecej informaciji
na temat potgczeh mozna znalez¢ w rozdziale 7.2.1.

Zaciski przedstawione na szarym tle sg przypisane do sygnatoéw z opcjonalnymi funkcjami wy-
bieranymi za pomoca przetagcznikéw DIP. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale 5.1.2.1
na str. 49.

Standard karta we/wy

. 4

\ Zacisk Sygnat
R - 1 +10 Vzad Wyjsple napiecia
1 \\ zadajgcego
f 1
potzeic(i:?(\)lvnigt“reem i \ o |ame Wejscie analogowe,
! T napieciowe lub pradowe
1-10 kQ2 : : —
ol ___. Wspdlne wejscie
3 |A-
analogowe (prgdowe)
__________ 4 |an+ Wej§0|? analogowe,
ZecEmEnieEnE napieciowe lub pragdowe
4-20mA, 0-10V Wspdlne wejscie
5 [A2-
—————————— analogowe (pradowe)
Pmmmmmmmm—— - — - 6 |24 Vwy Pomocnicze napiecie 24 V
7 |GND ® Masa dla wejscia/wyjscia
---------- 8 |DN Wejscie cyfrowe 1
—————————— 9 |[DI2 Wejscie cyfrowe 2
DI3 Wejscie cyfrowe 3

Wspélny dla wejsé
DI1-DI6."
12 |24 Vwy @ | Pomocnicze napiecie 24 V

11 |CM °

KKKRK

P 13 |GND Masa dla wejscia/wyjscia
1
Rl Bl 14 |DI4 Wejscie cyfrowe 4
1
PR [ (e 15 |DI5 Wejscie cyfrowe 5
) I
I R R 16 |Dl6 Wejscie cyfrowe 6
L Wspdiny dla wejs¢
17 oM ®| pi1-pi6”

Sygnat analogowy

|
1
|
|
1
|
__J_____- 18 |AO1+ (+wyjscie)
|
S N [ 19 |AO-/GND @ Wspélny dla wyjsé

analogowych

Wejscie napiecia

¢ 30 |+24 Vwe L pomocniczego 24 V

Magistrala szeregowa,

l A RS485 ujemna
— Magistrala szeregowa,
- B |Rs485 dodatnia

Wejscia cyfrowe moga zosta¢ odizolowane od
uziemienia, patrz rozdziat 5.1.2.2.

Tab. 23. Sygnaty zaciskdow sterujgcych we/wy na standardowej karcie
we/wy wraz z przyktadem potaczen
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4 L.
podstawowej karty we/wy P’ryta przekaznlka
Z zacisku Z zacisku Zacisk Sygnat
#12 #13 oy
21 RO1/1 Wyjscie
(RUNRACA) L _ _ | 22 |RO12 _ preckainivone
L _® _ _ _ »| 23 [rOW o
24 RO2/1 Wyjscie
25 RO2/2 ; przekaznikowe 2
26 RO2/3 1
-/ F-{ 28 [T
Wejscie termistorowe
b e = = 29 TH-

Tab. 24. Sygnaty sterujgce na karcie
przekaznikowej 2 oraz przyktadowa konfiguracja

5.1.2.1 Wybor funkcji zaciskow za pomocg przetacznikow DIP

Kazdy z zaciskéw przedstawionych na szarym tle w Tab. 23 umozliwia wybor jednej trzech
funkciji za pomoca mikro przetgcznikéw. Przetgczniki maja po trzy pozycje: lewa, srodkowag
i prawg. Pozycja srodkowa oznacza tryb testowy. Znajdz przetgczniki na rysunku i dokonaj
wyboru zgodnie z wkasnymi potrzebami.

=

Prad €= @:;A@ =P Napiecie
Prad<= 0 Al2 =P Napiecie

Prad<= [AI1 0 |- Napiecie

9054.emf

R O
PRl &

=
=
=
=

* Rezystor-terminator
magistrali

Rys. 42. Przetgczniki DIP
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51.2.2 Izolowanie wejs¢ cyfrowych od uziemienia

Wejscia cyfrowe (zaciski 8-10 i 14—16) na standardowej karcie we/wy moga zosta¢
odizolowane od uziemienia przez wyjecie zworki z karty sterujgcej. Patrz Rys. 43. Podnies
plastikowg pokrywe, aby odstoni¢ zworke, i wyjmij jg za pomoca diugich szczypcdw lub
podobnego narzedzia.

N ; A
=
=g
- [E—y c—
ﬁqL
| 2o ooo ool |
i || 0oe00002200, |

Rys. 43. Wyjmij te zworke, aby odizolowac wejscia cyfrowe od uziemienia.
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5.2 Okablowanie WE/WY oraz potaczenie magistrali Fieldbus

Naped mozna podtaczy¢ do magistrali komunikacyjnej przy uzyciu ztgcza RS485 lub Ethernet.
Gniazdo RS485 znajduje sie na standardowej karcie we/wy (zaciski A i B). Gniazdo sieci
Ethernet mozna znalez¢ pod pokrywa napedu po lewej stronie panelu sterujgcego. Patrz
Rys. 44.

. Zaciski RS485
Przetgczniki A=Data- B=Data+
DIP ' )
g [21 22 23] [24 25 26]
Ik
Gt 1 000|000
= 12 13 14 15 16 17 18 19 3
Kanat d
u’(aonzaeni;\ OOOOOOOO
kabla — -
Ethernet 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
OO0OO0OO0OO0OOOOOOO
| | Zacisk we/wy
\[patrz wiekszy
rysunek)
T o 2 o o@g—L] Szyna
B uziemiajaca
@OOCOAR
06.emf
Rys. 44.
5.21 Przygotowanie do sterowania za posrednictwem sieci Ethernet

5211 Dane kabla Ethernet

Zlacze Ekranowane ztgcze RJ45;

a UWAGA: Maks. dlugos¢ ztagcza 40 mm.
Rodzaj kabla CAT5e STP
Dtugos¢ kabla Maks. 100 m

Tab. 25. Dane kabla Ethernet

Podtacz kabel Ethernet (zobacz specyfikacje na str. 51) do odpowiedniego

1 przytacza i poprowadz kabel kanatem kablowym, jak pokazano to na Rys. 45.
UWAGA: Nalezy uwazag¢, aby dtugosc¢ ztgcza nie przekroczyta 40 mm. Patrz

Rys. 50.
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max. 40 mm

Kabel 9107.emf
Ethernet

Rys. 45.

Klasa ochrony IP21: Wytnij otw6r na kabel Ethernet w pokrywie napedu.
Klasa ochrony IP54: Przetnij gumowe przelotki, aby przetozy¢ przez nie kable.
Jezeli przelotki zagng sie do wewnatrz podczas wktadania kabla, wystarczy
cofna¢ nieznacznie kabel, aby je wyprostowac. Nie nalezy przecinac przelotek
2 szerzej, niz jest to wymagane dla uzywanych kabli.

WAZNE: W celu spetnienia wymogow klasy obudowy IP54 potaczenie pomiedzy
przelotkg i kablem musi by¢ szczelne. Dlatego tez pierwszg cze$¢ kabla nalezy
wyprowadzi¢ z przelotki prosto, a dopiero nastepnie pozwoli¢ na jego zagiecie.
Jezeli nie jest to mozliwe, szczelnos¢ potaczenia musi by¢ zapewniona za
pomocg tasmy izolacyjnej lub wigzania do kabli.

9068.emf

Rys. 46.
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Zdejmij pokrywe przemiennika czestotliwosci. UWAGA: Podczas planowania
rozmieszczenia kabli nalezy pamieta¢ o zachowaniu co najmniej 30 cm odstepu
miedzy kablem Ethernet a kablem silnikowym.

Kabel
Ethernet

9265.emf

Rys. 47.

Bardziej szczegdétowe informacje mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika odpowiedniej

magistrali.

5.2.2

5221

Przygotowanie do uzycia za posrednictwem kabla MS/TP

Dane kabla RS485

Zlgcze

2,5 mm?2

Rodzaj kabla

Skretka ekranowana (STP), typ Belden
9841 lub podobny

Diugosc¢ kabla

Uzalezniona od uzywanej magistrali
Fieldbus. Zapoznaj sie z informacjami
w instrukcji obstugi uzytej magistrali.

Tab. 26. Dane kabla RS485
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Zdejmij izolacje z okoto 15 mm kabla RS485 (patrz specyfikacje na str. 57)

i odetnij szarg ostone kabla. Czynnos$c¢ nalezy wykonac dla obu kabli magistrali.
Nie nalezy pozostawiac wigcej niz 10 mm kabla poza blokiem zaciskéw i zdjgé
izolacje z 5 mm kabli, aby dopasowac je do zaciskéw. Patrz rysunek ponize;.

10

—
—
9189.emf 5

Z kabla nalezy takze zdja¢ izolacje w takiej odlegtosci od zacisku, aby méc

1 przymocowac¢ go do metalowego wspornika za pomoca docisku uziemiajgcego.
Zdejmij izolacje z kabla na odcinku maksymalnie 15 mm. Nie zdejmuj ekranu
aluminiowego kabla!

\o «

/F—:

9188.emf

2 Nastepnie podtagcz kabel do odpowiednich zaciskow standardowego bloku
zaciskéw napedu — A i B (A = ujemny, B = dodatni). Patrz Rys. 48.

Zaciski

9198.emf

Rys. 48.
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Za pomocg docisku kabla dostarczonego wraz z napedem doprowadz
uziemienie od ekranu kabla RS485 do obudowy napedu.

— Docisk
kablowy

&)
="

9200.emf

Jezeli naped jest ostatnim urzadzeniem w magistrali, nalezy ustawic
zakonczenie magistrali. Zlokalizuj przetaczniki DIP po prawej stronie panelu
sterujacego napedu i przekre¢ przetacznik rezystora zakonczenia magistrali
RS485 do pozycji ON (wt.). W rezystor-terminator wbudowana jest funkcja
dopasowania (biasing). Patrz takze krok 7, str. 56.

.« OO ||
ll-_-ﬂ.

® {[L] = ¢

& Rrsiss 0P =

=
=

OOOOO
OO

* Rezystor-terminator magistrali B0 o=,
@OODOM

:&n
i
!
G,
9205.emf
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Jedli jeszcze nie wykonano tej czynnosci dla
innych kabli sterujacych, wytnij otwor na kabel
RS485 (klasa ochrony IP21) w pokrywie napedu.

|
N 9201.emf

Ponownie zamocuj pokrywe napedu i poprowadz
kable RS485 zgodnie z ilustracja.

UWAGA: Podczas planowania rozmieszczenia
kabli nalezy pamietaC o zachowaniu co najmnie;j
30 cm odstepu miedzy kablem magistrali a
kablem silnikowym.

9202.emf

byto urzadzenie gtéwne.

Terminator magistrali nalezy ustawi¢ dla pierwszego i ostatniego urzadzenia linii
magistrali. Patrz rysunek ponizej. Patrz takze krok 4 na str. 55. Zaleca sie, zeby
pierwszym urzgdzeniem na magistrali, dla ktérego ustawiony jest terminator,

SmartDrive SmartDrive SmartDrive SmartDrive

SmartDrive

; '
e 4
.’-?-.-\:t\
Terminator
aktywny =
Fieldbus \ \ /
e . . . Terminator
%% Terminator magistrali  pieaktywny

Resistance = 120 ohm

Terminator

uaktywniony

za pomoca
przetacznika DIP

9042.emf
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5.2.3 Dane kabla RS485
Ztacze 2.5 mm?2
Rodzaj kabla Skretka ekranowana (STP), typ Belden

9841 lub podobny

Uzalezniona od uzywanej magistrali
Dtugos¢ kabla Fieldbus. Zapoznaj sie z informacjami
w instrukcji obstugi uzytej magistrali.

Tab. 27. Dane kabla RS485
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5.3 Wymiana baterii zegara czasu rzeczywistego (RTC)

W celu wigczenia funkcji zegara czasu rzeczywistego (RTC) wymagane jest zainstalowanie
baterii w napedzie.

We wszystkich wielko$ciach mechanicznych miejsce na baterie znajduje sie po lewej stronie
panelu sterujgcego (patrz Rys. 49).

Szczegoétowe informacje na temat funkcji zegara czasu rzeczywistego (RTC) mozna znalez¢
w Instrukcji aplikacji HVAC.

9059.emf

Rys. 49. Opcjonalna bateria
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54 Izolacja galwaniczna

Zaciski sterujgce sg odizolowane od napiecia sieci zasilajgcej, a zaciski GND sg na state
potaczone z masg. Patrz Rys. 50.

Wejscia cyfrowe sg galwanicznie odizolowane do masy we/wy. Wyjscia przekaznikowe sg
dodatkowo podwojnie odizolowane wzajemnie od siebie dla napiecia 300 VAC (EN-50178).

AO01+
AO1-
+24Vin

RS485
RO1/1

. MODUL
| STERUJACY

= e ety
=
sS4
SV
o /4

m

ZASILACZ W
Lo

DC- DC+R+ R- %07

o—

Rys. 50. Izolacja galwaniczna
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6. Uruchomienie

Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy zapoznac sie z ponizszymi wskazéwkami oraz ostrzezeniami:

Wewnetrzne podzespoty oraz ptytki drukowane napedu (z wyjatkiem
galwanicznie odizolowanych zaciskdw we/wy) sg pod napieciem zawsze, gdy
urzadzenie jest podtaczone do zasilania. Kontakt z napieciem z sieci jest bardzo
niebezpieczny i grozi Smiercig lub powaznymi obrazeniami.

Zaciski silnika U, V, W oraz zaciski rezystora hamujgcego (R+/R- dla modeli
MR4-MR6 lub DC+/R+ i R- dla MR7 i wiekszych modeli) sg pod napieciem,
gdy naped jest podiaczony do zasilania, nawet jezeli silnik nie pracuje.

Zaciski sterujgce we/wy sg galwanicznie odizolowane od napiecia sieci
zasilajgcej. Jednakze na wyjsciach przekaznikowych oraz innych zaciskach we/
wy moze by¢ obecne niebezpieczne napiecie sterujgce, nawet jesli naped jest
odfaczony od sieci zasilajace;j.

Nie wolno dokonywaé zadnych podtgczen do lub od przemiennika czestotliwosci,
jesli jest on podigczony do sieci zasilajacej.

Po odigczeniu przemiennika czestotliwosci od zasilania nalezy zaczekac, az
wentylator sie zatrzyma, a wskazniki na panelu sterujgcym zgasna (jesli panel
nie jest podigczony, trzeba sprawdzi¢ wskazniki na pokrywie). Potem nalezy
odczekac jeszcze 5 minut przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy ztgczach
napedu. Przed uptywem tego czasu nie wolno otwiera¢ obudowy. Po tym czasie
nalezy bezwzglednie upewni¢ sie co do braku napiecia, korzystajac z przyrzadu
pomiarowego. Przed rozpoczeciem prac elektrycznych nalezy zawsze upewnié
sie, ze urzadzenie nie znajduje sie pod napieciem!

Przed podigczeniem napedu do zasilania sieciowego nalezy upewni¢ sie, ze
ostona przednia i ostona kabli napedu sg zamkniete.

Uziemienie w sieci trojkat uziemiony jest mozliwe dla napedow o wielkosciach od
72 A do 310 A przy napieciu 380...480 Vi od 75 A do 310 A przy napieciu
208...240 V. Nalezy pamieta¢ o zmianie poziomu emisji elektromagnetycznych
(EMC) przez usuniecie zworek. Patrz rozdziat 6.3.

> B> B PPk PP
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6.1

Rozruch napedu

Nalezy doktadnie przeczytac¢ instrukcje dotyczace bezpieczenstwa, znajdujace sie
w Rozdziale 1 i skrupulatnie ich przestrzegac.

Po instalacji:

O O OO0

O 0O oOoOoOo ogd

6.2

Sprawdz, czy naped i silnik sg uziemione.

Sprawdz, czy kable zasilajgce oraz silnikowe spetniaja wymagania okreslone

w rozdziale 4.1.1.

Sprawdz, czy kable sterujgce znajduja sie tak daleko, jak to mozliwe od kabli
zasilajgcych, patrz rozdziat 4.3.

Sprawdz, czy ostony kabli ekranowanych sg podtaczone do uziemienia ochronnego

oznhaczonego symbolem @

SprawdZz momenty dokrecania wszystkich zaciskow.

Sprawdz, czy kable nie dotykaja elektrycznych czeéci napedu.

Sprawdz, czy wspolne koncdwki grup wejs¢ cyfrowych sg podtgczone do +24 V lub
masy zacisku WE/WY lub zewnetrznego zrédta zasilania.

Sprawdz jakos$¢ oraz ilo$¢ powietrza chtodzgcego (rozdziat 3.2 i Tab. 12).
Sprawdz, czy we wnetrzu napedu nie dochodzi do skraplania.

Upewnij sie, ze wszystkie przetgczniki Start/Stop podtaczone do zaciskow
WE/WY znajdujg sie w pozycji Stop.

Przed podigczeniem napedu do zasilania sieciowego: Sprawdz montaz i stan
wszystkich bezpiecznikéw oraz innych urzadzen ochronnych.

Uruchom kreatora rozruchu (patrz Instrukcja aplikacji).

Uruchomienie silnika

KONTROLA PRZED URUCHOMIENIEM SILNIKA

Przed uruchomieniem silnika nalezy upewni¢ sie, czy montaz silnika zostat
przeprowadzony prawidtowo oraz czy maszyna potgczona z silnikiem pozwala
na dokonanie rozruchu.

Zaprogramowana maksymalna predkos$¢ obrotowa (czestotliwos¢) powinna
uwzglednia¢ parametry silnika oraz napedzanej maszyny roboczej.

Przed dokonaniem ewentualnej zmiany kierunku obrotéw silnika nalezy upewnic
sie, czy zmiana taka jest dopuszczalna i moze zostaé wykonana bezpiecznie.

Nalezy upewnic¢ sie, ze zadne kondensatory kompensujgce do poprawy
wspotczynnika mocy nie sg podtgczone do kabla fgczacego silnik
z przemiennikiem.

> BB PP

Nalezy upewnic¢ sie, ze zaciski silnika nie sg podtgczone do potencjatu sieci
zasilajgcej.
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6.2.1 Kontrola stanu izolacji kabla silnikowego oraz silnika

1. Kontrola stanu izolacji kabla silnikowego
Odtacz kabel silnika od zaciskow U, V i W napedu oraz od silnika. Zmierz rezystancje
izolacji kabla silnika pomiedzy poszczegélnymi przewodami fazowymi oraz pomiedzy
kazdym przewodem fazowym a przewodem ochronnym. Rezystancja izolacji musi
wynosi¢ > 1 MQ przy temperaturze otoczenia 20°C.

2. Kontrola stanu izolacji kabla zasilajgcego
Odtacz kabel zasilajgcy od zaciskow L1, L2 i L3 napedu oraz od zasilania sieciowego.
Zmierz rezystancje izolacji kabla zasilajgcego pomiedzy poszczegolnymi przewodami
fazowymi oraz pomiedzy kazdym przewodem fazowym a przewodem ochronnym.
Rezystancja izolacji musi wynosi¢ > 1 MQ przy temperaturze otoczenia 20°C.

3. Kontrola stanu izolaciji silnika
Odtacz kabel silnikowy od silnika i roztagcz potagczenia mostkowe w skrzynce zaciskow
silnika. Zmierz rezystancje izolacji dla kazdego uzwojenia silnika. Pomiar nalezy
przeprowadzi¢ miernikiem, ktérego wartos¢ napiecia jest co najmniej taka sama jak
wartos¢ napiecia znamionowego silnika, ale nie wieksza niz 1000 V. Rezystancja izolacji
musi wynosi¢ > 1 MQ w temperaturze otoczenia 20°C. Zawsze nalezy przestrzegac
instrukcji producenta silnika.
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6.3 Instalacja w systemie

Jezeli sie€ zasilajgca jest systemem IT (z izolowanym punktem zerowym), ale naped zapewnia
ochrone EMC zgodnie z klasg C2, nalezy zmodyfikowa¢ ochrone EMC napedu do klasy C4
EMC. W tym celu nalezy wyja¢ wbudowane zworki EMC za pomocg prostej procedury opisanej
ponize;j.

UWAGA: Produkty Honeywell SmartDrive HVAC 230 V z kodem produktu kohczgcym sie
literg T (HVAC230-xxx-xxT) sg standardowo skonfigurowane na potrzeby obstugi sieci IT

i nie wymagajg zadnych modyfikaciji.

c Ostrzezenie! Nie nalezy wykonywaé zadnych modyfikacji przemiennika,
gdy jest on podtgczony do zasilania sieciowego.

6.3.1 Wielkosci mechaniczne MR4 do MR6

1 Zdejmij gtdbwng pokrywe napedu (patrz strona 28 i 28) i znajdz zworki taczace
wbudowane filtry RFI z uziemieniem. Patrz Rys. 51.

&

9064.emf

MR4 MR5 MRé

Rys. 51. Umiejscowienie zworek EMC w wielkosciach MR4 do MR6

2 Odtacz filtry RFI od uziemienia zdejmujac zworki EMC, uzywajac dtugich szczyp-
cow lub podobnego narzedzia. Patrz Rys. 52.

I
TN VTV V7 V7 V7 737

9060.emf

Rys. 52. Wyjmowanie zworki na przyktadzie wielkosci MR5
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6.3.2

Wielkosci mechaniczne MR7 i MR8
Postepuj zgodnie z procedurg opisang ponizej, aby zmodyfikowa¢ ochrone EMC przemiennika

dla wielkosci MR7 i MR8 do klasy C4 EMC.

1 Zdejmij gtdbwng pokrywe napedu pradu przemiennego i znajdz zworke. Tylko
wielko$é MR8: Nacisnij ramie uziemiajgce. Patrz Rys. 53.

9066.emf

Rys. 53.

Wielkosci MR7 i MR8: Znajdz skrzynke EMC pod pokrywa. Zdejmij Sruby
2 pokrywy skrzynki, aby odstoni¢ zworke EMC. Odigcz zworke i zamontuj ponownie
pokrywe skrzynki.

P ©00@ OB
® (€]

\
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9065.emf

Rys. 54.
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3 Tylko wielko$¢é MR7: znajdz szyne uziemiajaca pradu statego pomiedzy
ztaczami R- i U, a nastepnie odtgcz szyne od obudowy, odkrecajgc srube M4.

9062.emf

Rys. 55. MR7: Odtgczanie uziemienia szyny DC od obudowy

6.3.3 Wielkos¢é mechaniczna MR9

Wykonaj procedure opisang ponizej, aby zmodyfikowaé ochrone EMC napedu dla wielkoSci
MR do klasy C4 EMC.

Znajdz ztacze typu Molex w torbie z akcesoriami. Zdejmij pokrywe gtéwna napedu
1 i znajdz miejsce na ztgcze obok wentylatora. Wcisnij ztgcze Molex w odpowiednie
miejsce. Patrz Rys. 56.
L ] L] n
Ztacze \
== H
: E
e 9 =
L}
©
@ @ 9063.emf

Rys. 56.
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Nastepnie zdejmij pokrywe skrzynki rozszerzenia, ostone dotykowag oraz ptyte
2 WE/WY z ptytg przelotek WE/WY. Znajdz zworke EMC na ptycie EMC (patrz

powiekszenie ponizej) i wyjmij ja.

=
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6 &
9067.emf
Rys. 57.

PRZESTROGA! Przed podtgczeniem napedu do zasilania sieciowego nalezy
upewnic sie, ze ustawienia klasy ochrony EMC sg prawidtowe.

UWAGA! Po wprowadzeniu zmiany nalezy napisa¢ ,Zmodyfikowana klasa
EMC” na nalepce dostarczonej z urzadzeniem (patrz nizej) i odnotowac date.
Jezeli jeszcze nie wykonano tej czynnosci, nalezy przyklei¢ nalepke obok
tabliczki znamionowej napedu.

Product modified
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Date: ... ____
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Date: ..__.________

Zmodyfikowany poziom EMC C2->T. pate:D.DMMYY.

9005.emf
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URUCHOMIENIE

6.4 Konserwacja

W warunkach normalnych naped nie wymaga konserwac;ji. Zaleca sie jednak regularng

konserwacje, aby zapewnic¢ bezproblemowg obstuge oraz dtugotrwatg eksploatacje

urzadzenia. Zalecamy przestrzeganie czestotliwosci prac konserwacyjnych okreslonych

w ponizszej tabeli.

UWAGA: Wykorzystany typ kondensatora (kondensator cienkowarstwowy) nie wymaga

formatowania.

Czestotliwos¢ konserwaciji

Czynnos$¢ konserwacyjna

Regularnie i zgodnie
z czestotliwoscig
konserwaciji ogélnej

Sprawdz momenty dokrecania srub
zaciskéw kablowych
Sprawdz filtry

6...24 miesiecy
(w zaleznosci
od $rodowiska)

Sprawdz zaciski wejsciowe

i wyjsciowe oraz sterujgce WE/WY
Sprawdz dziatanie wentylatora
chtodzacego

Sprawdz, czy wystepuje korozja na
zaciskach, szynach i innych
powierzchniach

W przypadku instalacji w szafce
sprawdz filtry drzwiowe

24 miesigce Wyczysc¢ radiator i tunel chtodzacy
3...6 lat Zmien wewnetrzny wentylator IP54
6...10 lat Zmien wentylator gtéwny
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7. DANE TECHNICZNE
71 Moce znamionowe napedéw
711 Napiecie zasilajace 208-240 V
[ siawemzoviomias
Przecigzalnos¢ Moc na wale silnika
v Niska® Zasilanie 230 V 2%28_”21”89\/
St Znamionowy Prad Prad 10% Prag 1.0%. Praq 1.0%.
prad ciagty I wejsciowy | przecigzenia prze:(;?éema prze:(;%éenla
[A] lin [A] [Al W] o]
230 P55 3,7 3,2 4,1 0,55 0,75
230 P75 4,8 4,2 53 0,75 1,0
E 230 1P1 6,6 6,0 7.3 1,1 1,5
b 230 1P5 8,0 7,2 8,8 1,5 2,0
230 2P2 11,0 9,7 12,1 2,2 3,0
230 3P0 12,5 10,9 13,8 3,0 4,0
0 230 4P0 18,0 16,1 19,8 4,0 5,0
14 230 5P5 242 21,7 26,4 5,5 7,5
= 230 7P5 31,0 27,7 34,1 7,5 10,0
§ 230 11P 48,0 43,8 52,8 11,0 15,0
b 230 15P 62,0 57,0 68,2 15,0 20,0
~ 230 18P 75,0 69,0 82,5 18,5 25,0
14 230 22P 88,0 82,1 96,8 22,0 30,0
= 230 30P 105,0 99,0 115,5 30,0 40,0
0 230 37P 143,0 135,1 154,0 37,0 50,0
14 230 45P 170,0 162,0 187.,0 45,0 60,0
= 230 55P 208,0 200,0 225,5 55,0 75,0
&5 230 75P 261,0 253,0 2871 75,0 100,0
S 230 90P 310,0 301,0 341,0 90,0 125,0

" Patrz rozdziat 7.1.3.

Tab. 28. Moce znamionowe, napiecie zasilania: 208-240 V.

UWAGA: Wartosci pragdu znamionowego w podanych temperaturach otoczenia (w Tab. 30) sg
osiggane, gdy czestotliwos¢ kluczowania jest rowna badz mniejsza od domys$inego ustawienia
fabrycznego.
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7.1.2

Napiecie zasilajace 380-480 V

Napiecie zasilajace 380—480 V, 50-60 Hz, 3~

Przecigzalnosé Moc na wale silnika
- Niska™ Napigcie 400 V | Napigcie 480 V
procﬁ)ktu Znamionowy Prad Prad 10% Prqq 1.0%. Prqq 1.0%.
prad ciagty I|_ || wejsciowy |y || Przecigzenia prze:(l)?éenla prze:(lﬁéenla
[A] [A] [A] [KW] [HP]

400 1P1 34 3,4 3,7 1,1 1,5

400 1P5 4,8 4,6 53 1,5 2,0
E 400 2P2 5,6 54 6,2 2,2 3,0
b 400 3P0 8,0 8,1 8,8 3,0 5,0

400 4P0 9,6 9,3 10,6 4,0 5,0

400 5P5 12,0 11,3 13,2 5,5 7,5
0 400 7P5 16,0 15,4 17,6 7,5 10
14 400 11P 23,0 21,3 25,3 11,0 15,0
= 400 15P 31,0 28,4 34,1 15,0 20,0
© 400 18P 38,0 36,7 41,8 18,5 25,0
14 400 22P 46,0 43,6 50,6 22,0 30,0
= 400 30P 61,0 58,2 67,1 30,0 40,0
~ 400 37P 72,0 67,5 79,2 37,0 50,0
Z | 40045P 87,0 85,3 95,7 45,0 60,0
= 400 55P 105,0 100,6 115,5 55,0 75,0
0 400 75P 140,0 139,4 154,0 75,0 100,0
14 400 90P 170,0 166,5 187,0 90,0 125,0
= 400 110 205,0 199,6 225,5 110,0 150,0
&’ 400 132 261,0 258,0 2871 132,0 200,0
s | 400160 310,0 303,0 341,0 160,0 250,0

" Patrz rozdziat 7.1.3

Tab. 29. Moce znamionowe, napiecie zasilania: 380-480 V.

UWAGA: Wartosci pragdu znamionowego w podanych temperaturach otoczenia (w Tab. 30) sg
osiggane, gdy czestotliwos¢ kluczowania jest rowna badz mniejsza od domysinego ustawienia
fabrycznego.
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713 Definicje przecigzalnosci

Niska przecigzalno$¢ = Rozpoczecie pracy z minutowag przecigzalnoscig 110% x I musi by¢
poprzedzone ciagtg pracg z pragdem znamionowym lub mniejszym. Po okresie
pracy z przecigzeniem musi nastapi¢ okres pracy z pradem I_lub mniejszym.

Przyktad: Jesli cykl obcigzenia wymaga pracy z pradem 110% x I, to po minucie pracy
z takim przecigzeniem musi nastgpi¢ praca przez co najmniej 9 minut z
pradem znamionowym lub mniejszym w celu wychtodzenia przemiennika.

A
Prad

IL*110% I+ 110%

i 1nﬂn§ 9 min

Czas

9011.emf

Rys. 58. Niska przecigzalnosé¢
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7.2 Dane techniczne

Napiecie wejsciowe U,

208...240 V; 380—480 V; -10%...+10%

. Czestotliwos¢ wejsciowa
Zasilanie

50-60 Hz -5...+10%

Zatgczanie do sieci

sieciowe

Nie czesciej niz co 1 minute

Opbznienie rozruchu

4's (od MR4 do MR6); 6 s (od MR7
do MR9)

Napchie wyjsciowe

0-Uye

L LN |-l Ciagly prad wyjsciowy

silnika

I :Maks. temperatura otoczenia +40°C,
do +50°C przy obnizeniu wartosci
znamionowych; przecigzenie 1,1 x I
(1 min./10 min.)

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0-320 Hz (standardowa)

Krok zmiany czestotliwosci

0,01 Hz

Czestotliwosé kluczowania
(patrz: parametr M3.1.2.1)

Charakterystyka
sterowania

1,5...10 kHz;

Domysinie:

MR4-6: 6 kHz (z wyjatkiem 230 3P0,
230 7P5, 230 15P, 400 5P5, 400 15P i
400 30P: 4 kHz)

MR7: 4 kHz

MR8-9: 3 kHz

Automatyczna regulacja czestotliwosci
kluczowania za pomocg funkcji
przetrzymania nadmiernej temperatury
w przypadku przecigzenia, np.
krotkotrwatego wzrostu temperatury
otoczenia.

Czestotliwo$¢ zadana
Wejscie analogowe
Sterowanie z panelu

Rozdzielczos¢ 0,1% (10-bitowa),
doktadnosé 1%
Rozdzielczos¢ 0,01 Hz

Punkt ostabienia pola

8-320 Hz

Czas przyspieszania

0,1-3000 s

Czas zwalniania

0,1-3000 s
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Robocza temperatura
otoczenia

[.:-10°C (bez szronu)...+40°C; do +50°C
przy obnizeniu wartosci znamionowych

Temperatura
magazynowania

od -40°C do +70°C

Wilgotnosé wzgledna

0...0,95% wil. wzglednej, bez
kondensacji, odpornosé na korozje

Jakosc¢ powietrza:
* opary chemiczne

» czgstki mechaniczne
Dopuszczalne

parametry
otoczenia

Przetestowano zgodnie z normg IEC
60068-2-60 Test Ke: Test korozyjny
przeptywu gazu mieszanego, metoda 1
(HoS [wodorosiarczyn] i SO, [ditlenek
siarki])

Zaprojektowano zgodnie z normami:
zgodnie z IEC 60721-3-3, podczas pracy
jednostki, klasa 3C2

zgodnie z IEC 60721-3-3, podczas pracy
jednostki, klasa 3S2

Wysokos¢ n.p.m.

100% obciagzalnosci (bez redukcji
parametrow) do 1000 m

Redukcja pradu wyjsciowego o 1% na
kazde 100 m powyzej 1000 m

Maks. wysoko$¢ n.p.m.:

208...240 V: 4500 m (uktady TN i IT)
380...480 V: 4500 m (uktady TN i IT)
Napiecie dla sygnatow we/wy:

Do 2000 m: dozwolone do 240 V

Od 2000 m do 4500 m: dozwolone do
120V

Uziemienie: wytgcznie do 2000 m.

Wibracje
EN 61800-5-1/
EN 60068-2-6

5-150 Hz

Amplituda przemieszczenia:
maksymalnie 1 mm przy 5-15,8 Hz
(MR4-MR9)

Amplituda przyspieszenia: maksymalnie
1 G przy 15,8-150 Hz (MR4-MR9)

Dopuszczalne
parametry
otoczenia (cd.)

Udary
EN 61800-5-1
EN 60068-2-27

Przechodzi test UPS na upuszczenie (dla
odpowiednich kategorii wagowych UPS)
Sktadowanie i transport: maksymailnie

15 G przez 11 ms (w opakowaniu
fabrycznym)

Klasa obudowy

IP21/NEMA1 (HVACxxx-xxx-21)
IP54/NEMA12 (HVACxxx-xxx-54)
Uwaga! Dla obudowy klasy IP54/ typu 12
wymagany jest panel sterowania

Odpornos¢ na zaktécenia
EMC (przy

Spetnia wymagania normy EN 61800-3
(2004), pierwsze i drugie srodowisko

ustawieniach

CGVEI ) I F misja zakiocen

EN61800-3 (2004), klasa C2
Naped mozna zmodyfikowac dla sieci IT.

Patrz rozdziat 6.3.
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Sredni poziom szumu
(wentylator chtodzacy) —
poziom mocy dzwieku
w dB(A)

Poziom hatasu

MR4: 65 MR7: 77
MRS5: 70 MRa8: 86
MRG6: 77 MRO: 87

Bezpieczenstwo

EN 61800-5-1 (2007), CE, cUL; (bardziej
szczegotowe informacje o spetnianych
normach bezpieczenstwa mozna znalez¢
na tabliczce znamionowej)

Wartos¢ graniczna
wyzwalania dla przepiecia

Napedy 240 V: 456 V pradu statego
Napedy 480 V: 911 V pradu statego

Wartos¢ graniczna
wyzwalania dla
podnapiecia

Zalezna od napiecia zasilania
(0,8775*napiecie zasilania):
Napiecie zasilania 240 V: warto$¢
graniczna wyzwalania 211 V pradu
statego

Napiecie zasilania 400 V: wartosc
graniczna wyzwalania 351 V pradu
statego

Napiecie zasilania 480 V: warto$¢
graniczna wyzwalania 421 V pradu
statego

Zabezpieczenie przed

Zabezpieczenia

statego oraz +10 V pradu
statego przed zwarciami

skutkami zwar¢ Tak
doziemnych
Monitorowanie zasilania
. Tak
sieciowego
Monitorowanie faz silnika | Tak
Zabez'pl_ecz.enle przed Tak
przecigzeniem
Zabezpieczenie modutu
. Tak
przed przegrzaniem
Zabezpieczenie silnika przed Tak
przecigzeniem
Zabezplecgenle silnika Tak
przed utykiem
Zabezpieczenie silnika
. L Tak
przed niedocigzeniem
zabezpieczenie napiec
odniesienia +24 V pradu Tak

Tab. 30. Dane techniczne
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7.21 Informacje techniczne dotyczace wejsé sterowniczych

Standardowa karta WE/WY

Informacja techniczna

1 ' Wyjscie napiecia '
zadajgcego

+10 V pradu statego +3%; maksymalny prad: 10 mA

Kanat 1 wyjscia analogowego; zabezpieczenie przed zwarciem
Wejscie analogowe, | 0- +10 V pradu statego (Ri = 200 kQ)

2 napieciowe lub 420 mA (Ri = 250 Q)

pradowe Rozdzielczo$é 0,1%, doktadnos$é +1%

Wybor V/mA za pomoca przetgcznikow DIP (patrz str. 49)

3 Wspdlne wejscie | Wejscie roznicowe, jesli nie jest potgczone z masg;
analogowe pradowe| Dopuszcza +20 V napiecia trybu réznicowego w stosunku do masy

Kanat 2 wyjscia analogowego; zabezpieczenie przed zwarciem
Wejscie analogowe, | Domysinie:4—20 mA (Ri = 250 (2)

4 napigciowe lub | 0-10 V pradu statego (Ri = 200 kQ)

pradowe Rozdzielczo$¢ 0,1%, doktadnosé +1%

Wybdr V/mA za pomoca przetgcznikow DIP (patrz str. 49)

5 Wspdlne wejscie | Wejscie roznicowe, jesli nie jest potaczone z masg;
analogowe pradowe| Dopuszcza 20 V napigcia trybu réznicowego w stosunku do masy

+24 V pradu statego, £10%, maks. pulsacja napiecia: < 100 mV
RMS; maks. 250 mA

Wymiary: maks. 1000 mA/modut sterujacy.

Zabezpieczenie przed zwarciem

Napiecie
6 pomocnicze 24 V
pradu statego

7 Masa dla Masa dla wejs¢/wyjs¢ zadajacych oraz sterujgcych (podtaczona
wejscia/wyjécia || wewnetrznie do uziemienia obudowy przez rezystancje 1 MQQ)

8 Wejscie cyfrowe 1 | Logika dodatnia lub ujemna

9 Wejscie cyfrowe 2 Ri = min. 5 k(2

0...5V pradu statego = ,0”
10 Wejscie cyfrowe 3 | 15...30 V pradu statego = ,1”

1 Wspdlny Adla || Wejscia cyfrowe moga zostaé odizolowane od uziemienia, patrz
DIN1-DING. rozdziat 5.1.2.2.

+24 V pradu statego, +10%, maks. pulsacja napiecia: < 100 mV
RMS; maks. 250 mA

Wymiary: maks. 1000 mA/modut sterujacy.

Zabezpieczenie przed zwarciem

Napiecie
12 pomocnicze 24 V
pradu statego

13 Masa dla Masa dla wejs¢/wyj$¢ zadajacych oraz sterujgcych (podtaczona
wejscia/wyjécia  ||wewnetrznie do uziemienia obudowy przez rezystancje 1 MQQ)

14 Wejscie cyfrowe 4 || Logika dodatnia lub ujemna

15 Wejscie cyfrowe 5 Ri = min. 5 k(2

0...5V pradu statego =,0”
16 Wejscie cyfrowe 6 | 15...30 V pradu statego = ,1”

17 Wspdlny Adla || Wejscia cyfrowe moga zostaé odizolowane od uziemienia, patrz
DIN1-DING. rozdziat 5.1.2.2.

18 Sygnat an’allogowy Kanat wyjscia analogowego 1, wybér 0—20 mA, obcigzenie < 500
(+wyjscie) Domysinie: 0—20 mA/0—10 V pradu statego

Rozdzielczo$¢ 0,1%, doktadnosé +2%

Wybodr V/mA za pomoca przetgcznikdw DIP (patrz str. 49)
Zabezpieczenie przed zwarciem.

19 Wspdiny dla wyjs¢
analogowych

Pomocnicze Moze bvé uz ok . ilani dl dut
30 napiecie wejéciowe stgrzjjq Cyechcj)zywane jako awaryjne zasilanie zewnetrzne dla modutu
24 V pradu statego
RS485 Réznicowy odbiornik/ nadajnik
Ustaw terminator magistrali za pomocg przetacznikow DIP
B RS485 (patrz str. 49)

Tab. 31. Informacje techniczne dotyczgce podstawowej karty we/wy
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Ptyta przekaznika z dwoma przekaznikami z zestykiem
Plyta przetacznym (SPDT) i wejScie termistora PTC.

przekaznika 5,5 mm izolacji pomiedzy kanatami.

21 Maksymalna zdolnos$¢ taczeniowa 24 VDC, 8 A
22 Wyjscie 250 VAC, 8 A
przekaznikowe 1| 125 VDC, 0,4 A
23 Min. obcigzenie taczeniowe 5V, 10 mA
24 Maksymalna zdolnos¢ taczeniowa 24 VDC, 8 A
55 Wyjscie 250 VAC, 8 A
przekaznikowe 2* (125 VDC, 0,4 A
26 Min. obciazenie tgczeniowe 5V, 10 mA
28 .
29 ter\r/nviesjtsocrlc?we Rtrip = 4,7 kQ (PTC); napiecie mierzone: 3,5 V

" Jesli do przekaznikéw wyjsciowych podigczone jest napiecie sterownicze
230 VAC, to aby ograniczy¢ prad zwarciowy i napiecie przepiecia, obwéd
sterowniczy musi by¢ zasilony z transformatora separujgcego. Ma to na
celu unikniecie stopienia zestykow przekaznika. Patrz norma EN 60204-1,
sekcja 7.2.9

Tab. 32. Informacje techniczne dotyczace karty przekaznikowej
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